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bezzwlocznie powiadomi intyniora i zainteresowane wiadze ory bedzie z nimi wspdlprusowsl,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebne] przy dokonywaniu napraw., Wykonasvea bedzie
odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dzialania, uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych przez
Zamawiajqeego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniows, Wykonawca bedzie
realizowaé¢ roboty w sposéb powodujgcy minimalne niedogodnodei dla  mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dzialalnoscia. Wykonawca zobowiazany jest do poniesienia
wszystkich kosztéw obejmujgcych: oplaty, dzierzawy terenu, w tym: oplaty za zajecie pasa
drogowego, oplaty za wbudowanie wizadzei w pas drogowy, rekompensaty dla wiascicieli za
czasowe zajecie nieruchomosci oraz koszty przebudowy urzadzes obeych.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszysikich umowach zawartych pomiedzy
Wykonaweg a wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych korzystania z wiasnosci 1 drog
wewnetrznyeh, Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajgcy nie bgdzie ingerowal w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach vmowy.

1.14 Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowad si¢ bedzie do ustawowych ograniczed obeigzema na 08, przy ansporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu robat. Uzyska on wszelkie mezbegdne zeewolenia wiadz
na przewoz nietypowych wagowo i gabarytowo fadunkow.

1.15 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podezas realizaci robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szezegdlnodei, Wykonawea ma obowigzek zadbad aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajgeych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wrykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, sogjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez, dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa pubhicznego.

Uznaje sie, 7e wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej, nie
podlegajn odrebuel zaplacie 1 sq uwzglednione w Cenie Kontraklowsj.

1.16 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawea bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
wrywane do robot, od daty rozpoczecia do daty wydania potwvierdzenia zakonczenia robét przez
Inzyniera,

Wykonawea bedzie utrzymywaé roboty do ezasu koficowego odbioru. Utrzymanie powinno byé
potwierdzone w taki sposob aby budowla lub jej elementy, byly w zadowalajacym stanie prees
caly czas, do momentut odbioru koficowego.

Jedli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzywanie lo, na polecenie InZyniers,
powinien rozpoczad roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w 24 godziny, od otrzymania tego
polecenia.

1.17 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawcs zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
migjscowe, oraz inhe przepisy i wytyezne, ktdre sq w jakikoiwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzic w pelnl odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytyezayeh, podezas
prowadzenia robdot. Wykonawea bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie odpowiedzialny



za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych, odnognie wykorzystania opatentowanych
urzadzent i metod. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub
zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera.

1.18 Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji rob6t, na czas niezbgdny:

= utrzymanie plynnoscei ruchu publicznego,

x biezace utrzymanie objazdéw i przejazdéw w stanie technicznym, umozliwiajacym ruch

kolowy i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisaini.

Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inzynierem dokona likwidacji objazdéw (przejazdow) i
organizacjt ruchu, w tym:

x ysunigcia nie wbudowanych materialéw i oznakowania,

x  doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdéw (przejazdéw) oraz zastgpczej organizacjt ruchu nie
podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktows.

1.19 Réwnowazno$é norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkreine normy i przepisy, kiore
spelniaé majq materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sq pafnstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszq byé dokladnie opisane przez Wykonawceg i przediozone Inzynierowi do
zatwierdzenia.

1.20 Wykopaliska

Wykonawea, o ile zajdzie taka koniecznoé¢ lub wynika to z uzgodnien zapewni na wlasny koszt
nadzér archeologiczny nad prowadzonymi robotami, O wszelkie wykopaliskach (monety,
przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym) odkrytych na terenie budowy, Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢
nadz6r archeologiczny i Inzyniera i postgpowa¢ zgodnie z ich poleceniami. Jezeli w wyniku tych
polecenh Wykonawca poniesie koszty i (lub) wystapia opdznienia w robotach, Inzynier po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonaweq ustali wydluzenie czasu wykonania robdt i (lub)
wysokosci kwoty, o ktérq nalezy zwigkszy¢ ceng kontraktows.

2 MATERIALY

2.1 Zrédta szukania materiatow

Wszystkie zastosowane materialy uzyte do realizacji projektu musza pochodzi¢ z krajow UE. Co
najmniej na trzy lygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegolowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materialéw z denego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszystkie



1. certyfikat na znak bezpieczefstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnod$é z kryteriami
techniczymi okie$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiadciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosei lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata technicznag, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreglong w pkt 1 i kiére spelniajg wymogi Specyfikacji Technicznej. W
przypadku materialéw, dlz ktérych sg wymagane ww dokumenty przez Specyfikacje
Techniczng, kazda partia materialdw bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposdb jednoznaczny jej cechy Produkty przemystowe bgda posiadaé ww dokumenty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby, wynikami wykonanych przez niego
baden.

Materialy posiadajace ww dokumenty, a urzadzenia — wazng legalizacig, mogg byc badane w
dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodnodé ich wiadciwnde! z Specyfikacjg
Techniczng, materialy takie lub urzadzenia, zostana odrzucone.

6.8 Dokumenty Budowy
Diziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumeniem prawnym, cbowigzujacym Wykonawee |
Zamawiajgcego w okresie od przekazania terenu Budowy, do kofica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z cbowigzujacymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcey,
Zapisy w Dzenniku Bodowy beda dokonywane na biezaco i dotyczyé beda przebiegu robit,
stanu bezpieczenstwa [udzi i mienia oraz techniczne] i gospodarczej strony budowy
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonanta, podpisem osoby, kidra
dokonala zapisu, z podaniem jej tmienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg techniks, w porzadku chronclogicznym, bezpodrednio jeden po
drugim, Lez przerw.
Zalycvone do Dziennika Budowy proiokoly i inne dokumenmy, bedg oznaczone kolejnymi
numerami zalgeznika 1 opatrzone daty oraz podpisem Wykonawey i Inzyniera,
Do dzienmka Budowy nalezy wpisywac w szczegdinodei:

* date przekazania terenu budowy,
date przekazania Dokumentacji Projekiowe;,
datg¢ uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakodei i harmonogramow robot,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczepdinych elementéw robot,
przebieg robdt, trudnosei 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw w
robotach,
awagi i polecenta Inzyniera,
daty zarzadzema wstrzymania robdét, z podaniem powodu,

% zgtoszenia 1 daty odbioru robét zanikajacych, ulggajacych zakryciu, cagdciowych |
konicowych odbiordw robot,

% wyjasnicnia, uwagi i propozycje Wykonawcey,

% stan pogody i temperalurg powielrza w okresie wykonywania robdt podlegajacym
ograniczeniom lub szczegdlinym wymaganiom, w zwigzko z warunkami klimatycznymi,

x  zgodno$é rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projekiowe,

x dane dolyczace czynnodci geodezyinych (pomiarowych), dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robét,

% dane dotyerace sposebu wykonywania i zabezpieczania robot,

x dane dotyczgee jakoscl wmaterialdw, pobieramia prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badun z podaniem, kto jo przeprowadzal, wyniki prob poszezepdlnych elententow
budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje o preebiegu robol.

Proporzycie, uwagl { wyjasnienin Wykonawcey, wpisane do Dziennika Budowy, bedg przedlozone
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Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy,
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta
do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong i nie ma uprawnien do wydawania poleceft Wykonawcy robét.

Ksiega Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z

elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly, w jednostkach
przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiggi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryine

Dzienniki laboratoryjne, alesty materialéw, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy, bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
jakosci robot. dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na
kazde zyczenie Inzyniera.

Pozostale dokumenty budowy
Do dokumenidéw budowy zalicza sie, oprécz wyzej wymienionych nast¢pujace dokumenty:

% pozwolenie na budowe,

protokdl przekazania Terenu Budowy,

wnowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,
protokoé! odbioru robot,

protokoly z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentow
Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym miejscu Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dosigpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7 OBMIAR ROBOT
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7.1 Ogdine zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslaé fakiyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z Dokumentacja
projektows i Specyfikacjg Techniczng, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze
Robaét.

Obmiaru dokonuje Wrykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru z co najmniej 3-dniowym wyprzedzeniem.

Wyniki obmiaru beda wpigywane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w tlosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
Specyfikacyi Technicznej nie zwalnia Wykonawey od ukonczenia wszystkich robét. Bledy
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera, na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestolliwoscia wymagang do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dhlugosci i odleglodei pomiedzy wyszezegdlnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone
poziomo, wzdluz linii osiowej. Objetosci bedg wyliczone w m?, jako dlugosé pomnozona przez
$redni przekroj. llodci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub



kilogramach, zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Techniczne]

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce i bedy przez niego
utrizymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot. Urzadzenia winny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

7.4 Wagi | zasady wazenia

Wykonawea dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgee odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Techniczne. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewninjge w sposob ciguly
zachowanie dokladnosct wg norm zatwierdzonych przez InZzyniera,

7.5 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda preeprowadzane przed czesciowyni lub keficowym odbiorem robét, a takze w
przypadku dluzszej przerwy robotach 1 zmiany Wykonawey rohot.

Obmiar robdt zanikagaeyeh przeprowadza sie w czasie 1ch wykonvwama,

Obmiar robot podlegajacych zakiyeiu, przeprowadza sig preed ich zakryeien.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposéh
zrozumialy 1 jednoznaczoy,

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosei od ustalen odpowiednich Specylikacji Technicznych, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru, dokouywanego przez Inzyniera, przy udziale Wykonawey:

% odbi6t robdt zanikayaeyceh t ulegajacych zakryciu,

x  odbi6r czesciowy,

¥ odbidr koncowy,

% odbide pogwarancyjny.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakrycin

Odbior tych robdt polega na finalnej ocenic jakosel i ilodei wykonanych robot, ktore w dalszym
procesie realizac)i, ulegna zakryciu, Odbidr bgdzie dohonywany w czasie umozhiwiajgeym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogolnego posigpu robét, Qdbiorn
dokonuje Inzynier Gotowost danej czedei robot do odbloru zglasza Wykonawea wpisem do
Dziennika Budowy z jednoczesnym: powiadomieniem fnzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w cigey 3 dni od daly zgloszenin wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia ¢ tym fakcie Inzyiuera.

Odbior czgsciowy
Qdbidér czgsciowy polega na ocenie ilodei 1 jakosci wykonanych czesei robot, Odbioru
czg$ciowego robdt dokonuje sie wg. zasad jak wyze;.

Odbior koricowy robot

Odbior kohcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot, w odniesieniv do ich
iloscet, jakosei i wartosci,

Calkowite zakonczenie robdl oraz gotowodé do odbioru kohcowego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawee wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na pismie, o
tyin fakcie (Zamawiajgcego) Inzyniera.

Odbidr koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera, zakonczenia robot,



Odbioru konicowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajacego, w obecnosci
Inzyniera. Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentéw, wynikéw badaf i pomiaréw oraz wizualnej zgodnodci wykonania
robot z Dokumentacjg Projektows 1 Specyfikacja Techniczna.

W toku odbioru koncowego robét, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupelniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupelmajaeych,
komisja przerwie swoje czynnosei i ustali nowy termin odbioru kohcowego. W przypadku
stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonanych robdt, w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektows i Specyfikacji Technicznej, z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$é wykonanych robdt, w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

Dokumenty do odbiora kericowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kotficowego rob6t, jest protokd! odbioru
koficowego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

% Dokumentacj¢ Projekiowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostala
sporzadzona w irakcie realizac)i umowy,
Specyfikacje Techniczne,
Recepty i ustalenia technologiczne,
Dziennik Budowy i Ksiggi Obmiaru (oryginaty),
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza wykonanych elementéw robét,
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
W przypadku gdy wg. komisji roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robdt. Wszystkie, zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub
uzupelniajace, bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania
robdt poprawkowych i vzupelniajacych, wyznaczy Komisja.
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Odbisr pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad, stwierdzonych przy
odbiorze kofcowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z uwzglednieniem zasad odbioru koficowego.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdine

Podstawa plainosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg, za jednostke
obmiarows, ustalong dia danej pozycji Przedmiaru Robét.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota)
podana przez Wykonawce w pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczaltowa bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania, skiadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.
Cena jednostkowa lub kwoty ryczaltowe robat bedg obejmowaé:

% robocizng bezposredniq wraz z towarzyszacymi kosziami, wartos¢ zuzytych materialow

wraz z kosztami zakupu, magazynowania,



* ewentualnyeh ubytkow i transporty na teren budowy,

X warodé pracy sprzely weas 2 owargyszqeyni koszlami (sprowadzenie sprzgtu na Plac
Budowy 1 7 powretem, montaz 1 demonta? na stanowisku pracy’.

% koszty posrednie, w sklad ktorych wchodzg: place personelu i kierownictwa budowy,

pracownikdw nadzoru i laboratorium,

koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia energii 1 wody,

budowa drég dojazdowych itp.)

koszty dotyczace oznakowania Robdt,

wydatki na BHP,

ustugi obce,

oplaty za dzierzawg placow, ekspertyzy, ubezpicczenia oraz koszt zarzadu Wykonawey,

zysk kalkulacyjny, zawierajgey ewentualue ryzyko wykomawey =z tytulu innych

wydatkdw mogyeych wystgpié w czasie realizac)i robdt 1 w okresie gwaraneyinyn

puodatki obliczone zgoduic 2 obowiazujgeymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatka VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonaweg za dang pozycje w wycenionym

Przedmiarze Robot, jest ostateczna 1 wyklucza mozliwo$é zadania dodatkowej zaplaty za

wykonanie tobdt objetych pozycja kosztorysowa. Cena oferfowa przedstawiona przez

Wykonawee jest ceng ryczaliows nie podlegajgeq zmianie.

®

X ¥ X X %

9.2 Dokumentacja wykonawcza | powykonawcza

Wykonawea w ramach Umowy jest zobowigzany wykonaé dokumentacje geodezyjng
powykonawezy inwestyeji oraz projekt organizac)i ruchu w pasie drogowym,

9.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawea w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy:
dostarczy¢ i zainstalowaé urzadzenia zabezpieczajace (zapory, éwiatla ostrzegawcze, znaki itp.)
9.4 Koszty zawarcia ubezpieczen na roboty umowne

Koszty zawarcia ubezpieczeh wymienionyeh w watunkdéw nmowy ponosi Wykonawea,
¥ P WY i

9.5 Koszty zajecia pasa drogowego

Koszly zajgcia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot, wyliczonege zgodnie z przepisami
Ustawy o drogach publicznych lub innego obowigzujacego prawa miejscowego wlasciwego
terenowo dla miejsca wykonywania robét, ponost Wykonawea.

9.6 Odwodnienie wykopow

Koszly utrizymania wykopéw w stanie suchym na czas prowadzenia robot, nalezy oszacowaé w
formie ryczaltowej na podstawie zalozen zamieszezonych w dokumentacjt 1 uwzglednié w cenie
jednostki obmiaru wykopu,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane.

2. Specyfikacje Techniczne w rdznych miejscach powolujg si¢ na Polskic Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je trakiowad jako integralung czesé i nalezy je
czytaé lacznie 7 Rysunkami i Specyfikacjami, juk gdyby tam one wystepowaly. Rozumie
sie, z¢ Wykonawea jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscig 1 wymaganiami.
Zastosowanie bedg mialy wydania PN, o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda



wykonywane w bezpieczny sposéb, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN i BN) lub
odpowiednimi normami Krajéw UE lub beneficjantéw w zakresie przyjetym przez
polskie prawodawstwo.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

II. ROBOTY ZIEMNE |

KLASYFIKACJA ROBOT WEDLUG WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN

45000000-7

Roboty budowlane

45100000-8

Przygotowanie terenu pod budowg

45110000-1

Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne

45111000-

8

Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45111200-0

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i
roboty ziemne

45111220-6

Roboty w zakresie usuwania gruzu

45111230-9

Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45111240-2

Roboty w zakresie odwadniania gruntu

4511

2000-
5

Roboty w zakresie usuwania gleby

45112500-0

Usuwanie gleby

45112700-2

Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

45112710-5

Roboly w zakrvesie ksztaltowania terendw
zielonych

45112730-1

Roboty w zakresie ksztaltowania drég i

autostrad

4511

3000-
2

Raboty na placu budowy

45200000-9

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
budowlanych hub ich czesci oraz roboty w zakresie inZynierii ladowej i
wodne

45230000-8

Roboty budowlane
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terenu

w zakresie budowy rurociagdéw, linii

4523

6000-
0

Wyréwnywanie terenu
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych zwiazanych z budowg ,,Stacji Uzdatniania Wody z obicktami towarzyszqcymi,
studniami glebinowymi S-1, §-2, S-3, S-4, 8-5 i S-6, zbiornikami wyréwnawczymi wody oraz
zasilaniem energetycznym SUW, studni i zbiornikéw w miejscowosci Tarnawka”

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w mmiejszej specyfikacji dotycza wykonania robdét ziemnych przy
wykonywaniu wykopéw, zasypek, podsypek i obsypek gruntem z urobku i /lub dowiezionym.
Zakres rob6t obejmuje:
» zdjecie warstwy ziemi urodzajne,
wykopy w gruncie waskoprzestrzenne, mechaniczne rgczne, na odklad,
umochienia $cian wykopéw szalunkami typu ,.BOX”,
wyréwnanie podfoza w miejscu przebrania gruntu oraz pod armaturg z dowiezionego
piasku,
zasypanie z zaggszezaniem wykopow, mechaniczne i rgcznie,
wywdz nadmiaru gruntu na odleglosé do 5 km, rozécielenie ziemi urodzajne,
montaz i demontaz konstrukeji podparé i podwieszen istniejgeych rurociggéw i kabli,
ulozenie i rozbiérka kladek dla pieszych,
-odwodnienie wykopéw,
zabezpicczenie kabli rurami AROT,
wykopy fundamentowe,
dokopy pod projektowane budowle,
formowanie i zageszczanie nasypow,
rozplanowanie wydobytego urobku z dna i skarp,
plantowanie powierzchni skarp i dna wykopow,
humusowanie skarp nasypow.

VYV VVYVVYVYVYVY VYY

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne 2 Polskimi Normami, warunkami
technicznymi projektowania, wykonania i odbioru robét ziemnych i specyfikacja ,,Wymagania

ogblne”,
Pojecia ogdine uipwane przy rebotach giemnych:

» grunt budowlany (grunt) — czeéé skorupy ziemskiej mogaca wspoldziala¢ z obiektem
budowlanym, stanowiaca jego element lub sluzaca jako tworzywo do wykonywania z
niego budowli ziemnych,

» grunt rodzimy — grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku proceséw geologicznych
(wietrzenie, sedymentacja w $rodowisku wodnym itp.), grunty rodzime sy zawsze
gruntami naturalnymi, rozréznia si¢ nastepujace grunty rodzime: skaliste, nieskaliste
mineralne, nieskaliste organiczne,

> grunt nasypowy — grunt powstaly w wyniku dziatalnosci cztowieka, np. w wysypiskach
zwalowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych itp.,
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Wykopy — wpmagania ogélne

Technologic wykonywania wykopdw okresla dokumentacja projektowa. Moze ona vlec zamii
w uzasadnionych przypadkach w trakcie robdt wykonawczych, Zmiana technologii robdt, w
wyniku kidrej nastapi wzrost kosziéw, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosei, lub warumkow
eksploatacji 1 konserwacji wykonywanych wzadzen, wymaga zgody Inzyniera,

Wykopy powinny by¢ wykonywane w mozliwie najkrétszym czasie oraz w takim okresie, aby
po ich zakonczeniu mozna bylo preystapié natychmiast do wykonania projektowanych umocnien
dna i skarp, wzqdzet, budowli.

Nalezy pizestrizega¢ zasady, aby przed planowanymi dluzszymi przerwami w pracy,
poszezegdlne odeinki wykopow byly catkowicie wykoticzone. Szezegdlnie niewskazane jest
pozostawianie wykopow w stanie surowym na okres zimowy,

Nasypy — wymaganin ogdlne

Technologie oraz zakres wykonywania nasypow okredla dokumentacja projektowa, Moze ona
ulec zmianie w uzasadnionych przypadkach w trakeie rob6t wykonawezych, Zmiana technologii
robbt, w wyniku, ktérej nastapi wzrost kosztow, wzglednie pogorszenie funkcjonalnosei, tub



warunkow  eksploatacji i konserwacji wykonywanych urzadzesi, wymaga zgody Inzyniera.
Skarpy nasypéw bezposrednio pe ich wykonaniu powinny byé umocnione zgodnie z
dokumentacjg projektowa,

Nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci. Nastepna, wyzej polozona
warstwa moze by¢ ukladana po osiggnieciu wymaganego zaggszczenia warstwy poprzednie;.

Dla unikniecia przestojéw odcinek robét nalezy podzielic na czgdei, tak aby procesy
wbudowywania gruntu, zageszczenia 1 kontroli mogly by¢ realizowane w tym samym czasie.

Waranki gruntowo-wodne
Warunki gruntowo-wodne na terenie inwestycji Zostaly rozpoznane i opisane w dokumentacji

projektowej. Projektowane do wykonania obiekty o plytkim i nieskomplikowanym
fundamentowaniu w prostych warunkach geologicznych mozna zaliczyé do I kategorii
geotechnicznej. W rejonie przedmiotowej inwestycji wystepujg bowiem grunty kat. III-IV.

Zakres projektowanych rozwigzan zwigzanych z warunkami gruntowo-wodnymi korygowaé w
trakcie realizacji w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru, stosownie do warunkéw rzeczywistych.

Istniejqce uzbrojenie terenn

Rodzaje oraz usytuowanie istniejacego uzbrojenia terenu objgtege inwestycja ustalono na
podstawie inwentaryzacji zamieszczonej na mapach zasadniczych do celéw projektowych w
skali 1:1000 oraz w wyniku uzgodnien dokonanych z administratorami poszezegélnych

urzgdzen.

2 MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt ziemnych wedlug zasad niniejszej
specyfikacji sa:

» pospdlka — korpus nasypu,

» humus — czesé zewngirzna nasypu.

3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, kt6ry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwosci gruntu w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie jego
odspajania, wbudowywania i zageszczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢
zgodny 7 przewidziang technologia wykonania robét, oferta Wykonawcy i uzyskaé akceptacje
Inzyniera, Przewiduje si¢ wykorzystanic ponizszego sprzetu.

» koparki,
koparko-spycharki,
spycharki,
ciagnika z przyczepa,
ubijaka mechanicznego,
ladowarki,
samochodéw samowyladowcezych.

4 TRANSPORT

Wybér érodkéw transportu oraz metod transpottu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetoéei, technologii odspajania, wbudowywania, zaladunku i odleglosci
transportu. Samochody samowyladowcze, ciggniki i inne srodki transportowe wlasciwe do
wymogdéw okreglonych w dokumentacji projektowej, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawea ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa drogowego jak i poza nim. Przy pracach
transportowych nalezy bezwzglednie przestrzegal przepisow obowigzujacych aktuainie w
publicznym transporcie drogowym i kolejowym.

Y ¥ Y ¥ ¥ ¥




5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdlne wykonania robot ziemnych

Wymagania ogolne dolyczace prowadzenia robdt ziemaych pedans vosialy wospeeyfikac)i
., Wymagania ogolne”,

Roboty ziemne wykonywad nalezy zgodnie z normami: PH-B-00050:1999, PN-B-1073f:1409
PN-EN 1610:2002, PR-EN 1610:2002/Ap1:2007.

5.2 Wykopy — metodyka wykonywanych robot

incdcl, zby w kazde fazie robdl byl

- 1& ’l" Ip fl HIH\LI ‘!;’1 “,1! ;“r \',r;}((_\qy“, qfl \\ ]’(:i’“J I.o"\l,_\.

cilptyw wid n;,,um\,y(li i flmt“ﬂ*""' !.-i:z._';.-' \’xlxii\-um'iu vryleopow nalery
(‘”’“‘h ”"’I" fin i ;_u..'-\;v'a.lii'!:'e’.il."' v kit
Vit o ui acll'.; dni "", up i Ravy ;,nr,,u Vi G 4 kolginndel moze byl stoseigne

ded possinhiy bye domtosowane o

! W ‘/L-‘T‘eliﬂl‘ roiGl - W

i wn..j pal svkoou, duveb pestechniczavel ovaz posiadioegs spragh.
ielk e : ke shoradnse dnlon ey welivtesnein skoen dnie %
G WY RONEE LA i WYk AN NS SENED .
'y it m Wy e qle WY kot Y WARVICENDNE Sindy Zgodinie 2

J
Dresknmeitsciy Projekivwg

5.3 Profilowanie przekrOJu wykopu

v pezegitzegad ponizszych zasad:
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5.4 Wykonywanie wykopow w gruntach nawodnionych

Przed rozpoczeciem tobdt w gruntach o wysokim poziomie wody gruntowe) lub zalanych woidg
nalezy’
»  sprawdzi¢ czy aktualne warunki gruntowo-wodne zezwalajg na rozpoczgcie robot przy
uzyciu przewidywanego sprzgtu mechaniczuego,
> sprawdzié czy w aktualnych warunkach istnieje mozliwos§é ograniczenia doplywu wody
na teren budowy.
Technologia wykonania wykopéw musi umozliwiaé prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. W czasie wykonywania robét ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni
spadek podluzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki umoziiwiajgce szybki odplyw wod z
wykopu,
W trakeie realizacji inwestycji nie przewiduje si¢ specjalnych rozwiazan odwodnienia wykopow
przy wykonywaniu wykopéw, gdyz wody z wykopdw odprowadzane beda grawitacyjnie. Dla
wykonania punktowych obiektéw przewiduje sig typowe rozwiazania urzadzenia odwodnienia
powierzchniowego.



5.5 Skiadowanie, rozplantowanie urobku i zasypywanie

wykopu
Ukopany grunt z wykopu, przewidziany do rozplantowania na przyleglym terenie i zasypania
wykop6w po realizacji rob6t technologicznych, moze byé czasowo skladany po jednej lub po
obu stronach wykopu. Miejsce oraz sposob skladowania i rozplantowania urobku, o ile w
dokumentacji projektowej nie zostaly okreslone, nalezy ustala¢ bezpoérednio w terenie,
uwzgledniajge nastepujace warunki:

» uksztaltowanie terenu,

» rodzaj uzytkowania i stan zagospodarowania terenu,

» mozliwosdé dojazdu i pracy przewidywanego sprzgtu,

» ilos¢ urobku na 1m wykopu.
Grunt nalezy skladowaé w taki sposdb, aby nie nastapilo obsuwanie si¢ urobku do wykonanego
wykopu. Skladowanie urobku, materialéw i wyrobow jest zabronione w odleglogci mniejszej niz
0,6m od krawedzi wykopu, jezeli sciany wykopu sa obudowane oraz w strefie klina naturalnego
odlamu gruntu, jezeli éciany wykopu nie sq obudowane. Przy dokonaniu odkladu urobku tylko
po jednej stronie wykopu, odleglogé odkladu nie powinna by¢ mniejsza niz 1,0m od krawedzi
klina naturalnego odiamu gruntu.
Rozplantowanie urobku nalezy wykonaé w mozliwie krotkim czasie po wykonaniu wykepow i
robot technologicznych, aby mozna bylo jak najszybceiej zagospodarowaé pas terenu. Opoéznienie
rozplantowania moze mieé miejsce, gdy grunt na odkladzie jest zmarznigty, nadmiernie
zawilgocony lub zbrylony.
Warstwa rozplantowanej ziemi nie powinna przekraczaé 20cm z tym, Ze grubosé ta moze by¢
wieksza w lokalnych przegiebieniach terenowych lub, gdy wynika to w sposéb jednoznaczny z
Dokumentacji Projektowej. Powierzchnia po rozplantowaniu powinna byé wyréwnana oraz
wyprofilowana z odpowiednimi spadkami uniemozliwiajacymi zaleganie wody. W przypadku,
gdy warunki terenowe uniemozliwiaja odpowiednie wyprofilowanie spadku nalezy wykonac
bruzdy wlatwiajace splyw wody powierzchniowe;j.
Pozostawienie nierozplantowanej ziemi w odkladzie, na dluzszy okres lub na stale, moze miec¢
miejsce tylko w szczegdlnych przypadkach, np. gdy przewiduje sig dalsze wykorzystanie ziemi z
odkiadu lub warunki terenowe uniemozliwiajg rozplantowanie wzglednie wywiezienie urobku.
W takich przypadkach ziemie w odkladzie nalezy wyprofilowaé w regulamne pryzmy. Co
kilkadziesiagt metréw lub gedeie), w zaleznodci od lokalnych warunkéw terenowych, w
uformowanych pryzmach, nalezy pozostawi¢ przerwy dla umozliwienia splywu wdd
powierzchmiowych.

5.6 Postepowanie w okolicznos$ciach niebezpiecznych

W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznodei budowli osuwisk Iub przebi¢
hydraulicznych (kurzawka) nalezy:

» wsiizymaé wykonywanie robot w sasiedztwie zaobserwowanego zjawiska jesli to
konieczne ze wzgleddw bezpieczenstwa zabezpieczyé obszar zagrozony ruchami gruntu
przed dostepem ludzi,

» zabezpieczyé miejsce, w ktorym nastapilo przebicie przed dalszym naruszeniem
struktury gruntu (np. przez ulozenie geowldkniny i nasypanie okolo 0,5m warstwy
pospdlki lub drobnego zwiru),

» zawiadomi¢ Inzyniera oraz Projektanta

W plzypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody instalacyjne,
rurociagi, niewypaly itp. nalezy:

» niezwlocznie przerwaé prowadzenie robot,

s zawiadomié¢ odpowiednie instytucje administracyjne lub jednostki ratownicze,

» zawiadomié Inzyniera i Zamawiajgcego,

» zabezpieczyé zagrozone miejsca przed dostgpem ludzi i zwierzat.
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5.7 Nasypy — metodyka wykony

Nasypy powinny byé wykonywane warstwami o stalcj gruboéci, Dla zapewnienia dobrych
warunkow odwodniente powierzchniowsgo od wod opadowych warstwy powinny posiadad
nachylenie:

= do k. ]()“'Eswlcierunku podluzny i,

= do okl 5% e kierpakoe DoPeesEnn do g v
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5.8 Przygotowanie podioza pod nasypy
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stopnia zagqszczema a nastgpnie pawierzchniowe (.‘ar-_!i..!t.'ua_) spulchnisms  w cely
lepszego zwiazania z nasypem,

> jesli podioze znajduje sig na zhoezn o nachyleniu wigkszym niz 1:5, wykonanie stepn o
szerokosei 1,0 do 3,0m nachylonych zgodnie z kierunkiem nachylenia zbocza zbocza;
stopnie powinny by¢ polaczone ze soba skarpami o nachyleniu min, 1:1,5 {vvkonanis
stopni nie jest konieczne przy zhoczach piaszezystych),

> gdy w poblizu wystepujg grunty wysadzinowe, ktdre mogg przemarzaé, a projekt nie
przewiduje pokrycia ich warstwa zabezpieczajgeq nalezy je usunaé na glebokosc
przematzania,

5.9 Wbudowywanie i zageszczanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane poziomymi warstwami, kolejno zageszczonymi. W
przypadku, gdy poziom wody gruntowej lub stan podloza uniemozliwiajg wiazd Srodkow
transportowych 1 ukladanie poziomych warstw, dopuszeza sig wykonywanie dolnej czedel
nasypu, do wysokosei 0,5m ponad poziom wody grontowe], przez spychanie gruntu z czola, a
nastgpnie zaggszezad sprzgtem zaggszezajacym.
Grunt wbudowany i rozlozony réwnomiernie w warstwie przygotowanej do zageszczenia
powinien posiada¢ wilgotnodé naturalng W, zblizong do optymalnej W, okredlonej wedlug
normalnej metody Proctora. Zateca sig, aby:

dla gruntéw spoistych, z wyjatkiem pospolek, zwirdw 1 rumoszy gliniastych, wilgotnodé

gruntu byla w granicach W, = W, +2%,

= dla pospolek, zwirdw i rumoszy gliniastych W, » 0,7W.,, przy czym gérna granica
wilgotnosei zalezy od rodzaju maszyn zageszczajgeych,



> dla gruntéw sypkich, z wyjatkiem piaskéw drobnych i pylastych, grunt nalezy polewad
mozliwie duzq iloscig wody.

W przypadku, gdy grunt spoisty ma wilgomosé znacznie wyzsza od dopuszczalnej, przed
wbudowaniem nalezy go przesuszyé na odkladzie. Przy wilgomosciach niewiele
przekraczajacych dopuszczalne (do 2%), grunt mozna wbudowaé w warstwg i pozostawié w
stanie nie zageszezonym do czasu obnizenia wilgotnosci. Jedli grunt posiada wilgotnosé
naturalna nizszg od dopuszczaluej nalezy go nawilzy¢ przez polewanie woda.
W trakcie wlasciwego procesu zaggszezania ulozona warstwa powinna by¢ zageszezona na calej
szerokodei nasypu do odpowiedniego stopnia zaggszezenia. Stopien zageszczenia okredla
Dokumentacja Projektowa.
Nastepna, wyzej polozona warstwa moze byé ukladana po osiagniecin wymaganego
zageszczenia warstwy poprzedniej. Grubosé warstw, w zaleznosci od rodzaju gruntu i maszyn
zageszezajacych okresla si¢ na podstawie prébnego zageszezenia lub orientacyjnie w sposob
podany ponizej:
Zalezno$é grubosci warstw od rodzaju maszyn

Rodzaj gruntu
Radzaj maszyn . . . gruboziarniste
: niespoiste spoiste g 2

zageszczajacych i kamieniste

h [m] I h [m] 1 h fm] n
| 2 3 4 5 6 7
pycharki gasienicowe | 0,2+0,3 | 8+2 | 0,2+0,3| 82 - -
zageszozarki wibracyjne] 0,3+0,6 | 4+8 - - 0,3+0,61 4+8
walce' wibracyjne 04:0.7 | 4+8 ) - lo3-06] 48
adivie IO | - g ‘e
w?lce wibragyjne 04+0,6 ] 48 |02+03] 6+10 i i
pkolikowane o
ubijak reczny 0,05+0,1 16 10,1+0,15) 12+15 a1 10+12

h - orientacyjna grubosc zageszezanych warstw
n - liczha przejazdow maszyny zageszezajaee], lub ilosé vderzen w j edno miejsce

W sasiedztwie budowli betonowych i innyeh urzadzen nasypy statyczne nalezy zaggszczaé
recznymi ubijakami badZz maszynami lekkimi zwigkszajac o okolo 50% ilo$¢ uderzen lub
zmniejszajge grubosé warstwy.
Nie nadajq si¢ do wbudowania w nasypy grunty pesiadajgce zanieczyszczenia (odpadki, gruz,
czeded roslinne, karcze drzew itp.), grunty kidryeh jakosci nie mozna skontrolowaé oraz grunly
zamarznigte. Nie nadaja si¢ rowniez do wbudowania w nasyp (bez zastosowania specjalnych
srodkdw lub zabiegdéw) nastepujace grunty:

» zawartodci czesci organicznych wigkszej niz 3%,
zawartosci frakeji ilastej wiekszej od 30%,
zawartosci gipsu i soli rozpuszezalnych wigkszej niz 5%,
spoiste w stanie plynnym, migkkoplastycznym, zwartym,
skazone chemicznie.
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5.10 Doktadno$¢ wykonania robét ziemnych

Dopuszczalne odchylki w stosunku do parametréw okreslonych w dokumentacji projektowe;j:
odchylenie szerokosci dna rowéw i kanatéw +3cm (odchylenie lokalne £5cm),
odchylenie szerokosci korony i lawki nasypu +3cm,

odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie suchym oraz rzgdnych
korony nasypu +1cm (odchylenie lokalne £2cm),

odchylenie rzednych dna wykopu wykonywanego w gruncie nawodnionym oraz
rzednych korony nasypu +2em (odchylenie lokalne +3cm),

» odchylenie nachylenia skarp wykopu lub nasypu 1:n 0,05,

¥ ¥ ¥

¥
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5.11 Zabezpieczenie wykonywanych B
ziemnych
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SPrEROZETIE nasypu 1 doprowidie
projektows,

5.12 Roboty ziemne w okresie mrozéw

Odspajanie gruntu nalezy prowadzi¢ w sposéb ciqgly, aby nie przemaizal. W przypadkach
dluzszych przerw (ponad 2 godziny) odsloniete powierzchnie robocze powinny byé przykryte
np, matani slomianymi lub pozostawiong warstwg gruntu spulchnionego (nasypanego). Teren,
na ktorym przewiduje sie wykonanie wykopoéw w zimie mozna zabezpieczy¢ przed
przemarzaniem poprzez.
» przeoranie gruntu do glgbokodei 25+30cm i nastgpnie zbronowanie,
pokrycie powierzehni gruntu miejscowego materialami izolws oyt (sioina. frociay,
piasek, torf itp,).
Wyrdwnywanie skarp i dna mozliwe jest zimg w zasadzie tyiko w przypadku gnmtéw svpkich.
W gruniach spoistych nie powinno by¢ wykonywane.
W okresie mrozéw mozna wykonywaé nasypy lylko z gruntéw sypkich za zgodg Nadrzoru
Autorskiego i Inzyniera z zachowaniem nastgpujgeych warankow:
» niedopuszcezalne jest wykonywanie nasypu na zamarzirietym podlozu, a grunt nzywany
do nasypoéw nie moze zawiera¢ todu fub $niegu,
» niedozwolone jest stosowanie do nasypdw gruntu zmarznigtego jedli zastosowane metody
zaggszozania nie zapewniajg jego rozkruszenia i zaggszezenia do wymaganego stanu,



» grubo$é zageszezanych warstw powinna byé zmniejszona do 1/2 w stosunku do gruboécei

watstw zageszczanych w warunkach niezimowych,

> przed polozeniem nastepnej warstwy powierzchnia warstwy zaggszczonej powinna by¢
oczyszczona ze $niegu i lodu,

» w przypadku przerwy w prowadzeniu robot warstwe péma nalezy zabezpieczy¢ przez
przykrycie ok. 0,5m warstwa luzno ulozonego gruntu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1 Ogdélne wymagania
Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakogci robét podane zostaly w specyfikacji ,,Wymagania
ogblne”.
Kontroli podlegajg rodzaje i stany gruntéw oraz poziomy wod gruntowych w podtozu, rodzaje i
stany gruntu w zlozu lub na odkiadzie i po ich wbudowaniu w nasyp oraz wymiary budowli
ziemnych, a takze zageszezenie grumtu. Wyniki kontroli powinny byé poréwnywane z
wymaganiami przedstawionymi w dokumentacji projektowej.

6.2 Kontrola wymiaréw wykopdw i nasypow

Kontrole wymiaréw wykopéw nalezy przeprowadzat metodami geodezyjnymi w przekrojach
poprzecznych rozmieszezonych nie rzadziej, niz co 100m oraz dodatkowo w miejscach
charakterystycznych, np. na zalamaniach profiln podluznego lub zmiany kszlaltu, przy czym
powinny byé nie mniej niz 2 przekroje na kontrolowanym odcinku.
Kontroli podlegaja:

» rzedne dna, lawek i terenu,

» usytuowanie osi i dlugoéci wykopdw w osi,

» wymiary przekroju poprzecznego (szerokosci, glgbokose),

» nachylenie skarp.
Wymiary nasypéw nalezy kontrolowaé geodezyjnic w przekrojach  poprzecziych
rozmieszezonych nie rzadziej niz co 50m oraz dodatkowo w przekrojach charakterystycznych.
przy czym powinno byé nie mniej niz 2 przekroje na kentrolowanyn odeinku.
Kontroli podlegaja:

» rzedne stép skarp,
rzedne korony i lawek,
usytuowanie i dlugos¢ osi,
wymiary przekroju poprzecznego (koficowe i w trakeie whudowywania gruntu),
nachylenie skarp.

Y ¥ v ¥

6.3 Kontrola zageszczenia nasypow

Badania zageszczenia prowadzi sig:
» na biezaco (kontrola biezgca) — celem kontroli jest sprawdzenie czy osiggnieto

wymagane zageszczenie danej warstwy warunkujgce dopuszezenie do ukladania
nastepne),

» po wykonaniu calej budowli lub jej czeéci (kontrola powykonawcza) gdy potrzebne sq
dane o zageszezeniu gruntéw w calej budowli lub w jej czesciach, wykrycie miejsc
slabych, kawern lub innych miejsc zagrazajacych bezpieczenstwu,

» w toku uzytkowania istniejacych budowli (kontrola eksploatacyjna) przewaznie gdy
powstaja obawy o ich bezpieczefistwo lub trwalos¢, ktére wigzaé mozna z
niedostatecznym zageszczeniem gruntu,

Kontrola zageszezenia prowadzié powinna do wyznaczenia stopnia zaggszezenia (IDw) lub
wskaznika zageszczenia (ISw) badanych warstw we wznoszonej budowli. Powyzsze parametry,
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6.4 Dokumentacja kontroli oraz ocena wynikow

Dokumentacja kontroli powinna skiadaé sig z:

»  dziennika badan i pomiaréw,

»  zestawienia wynikow badad,

» zbiorezej analizy wraz ze statycznym opracowaniem wynikow badafi i z waicskami,

» przekrojéw poprzecznych i podluznych lub poziomych z lokalizacjg badad i pomiardw,
W dzienniku badai i pomiaréw powinny by¢é notowane wszystkie wyniki badaf oraz wyniki
pomiaréw kontrolnych. Na przekrojach powinny by¢ naniesione wyniki badafh pomiaréw, a
takze miejsca poboru prébek., Przekroje poprzeczne powinny byé wekonywane woivei
miejscach, w ktorych kontrolowane byly wymiary,



Wyniki kontroli jakosci materialéw i robdt ocenia si¢ przez ich pordwnanie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz niniejszej specyfikacji. Ocen¢ z przeprowadzonej
kontroli materialdéw i robét nalezy wpisaé do dziennika budowy.

Wyniki badan kontrolnych jakosci wykonania nasypow wykorzystywane sa:

» doraznie, przy odbiorze poszczegdlnych warstw nasypu, tj. do poréwnania parametréw
zageszezenia z wymaganiami projektowymi lub podanymi w niniejszej specyfikacji w
celu podjecia decyzji czy moze byé ukladana nastepna warstwa nasypu,

» przy ocenie wigkszej czesci nasypu lub nasypu calkowicie wykonanego, w tym
przypadku wyniki badati powinny byé opracowane statystycznie.

Do oceny nalezy dolgczy¢ wyniki badari laboratoryjnych lub wskazaé na dokumentacjg, gdzie
znajdujq si¢ wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoblne zasady

Ogélne zasady dotyczace obmiaru robdt podane zostaly w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi robodt zwigzanych z robotami ziemnymi sq:
» dla wykonania wykopow liniowych — i’ (metr szeécienny),
dla vsuniecia warstwy ziemi urodzajnej — me* (metr kwadratowy),
dla zasypywania wykopéw — #i? (metr szescienny),
dla formowania i zaggszczenia nasypow — i’ (inetr szefcienny),
dla plantowania powierzchni skarp i dna wykopéw — i’ (metr kwadratowy),
dla planfowania powierzchni skarp i korony nasypéw — mn® (metr kwadratowy),
dla rozplanfowania urobku — #® (metr szescienny),
dla rozécielenia ziemi urodzajnej — i’ (metr kwadratowy),
dla humusowania skarp — #* (metr kwadratowy).

8 ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady dotyczgee odbioru robét podane zostaly w specyfikacii ,, Wymagania ogdine™,
Czesciowy odbior rob6t przeprowadza sig dla robot zanikajacych Iub ulegajacych zakryciu.
Nalezy je odebraé¢ przed wykonaniem nastepnej czesci robot, uniemozliwiajacej dokonanie
odbioru robot poprzednich. W zakresie robdt nasypowych s to odbior podloza i odbiory
poszezegblnych warstw nasypu.

Odbioru czesciowego dokonuje si¢ na podstawie oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W
przypadku oceny pozytywnej sporzadza si¢ protokél odbioru czgsciowego.

Odbidr koncowy przeprowadza sig po zakonczenin calosei robdt, na podstawie odbiordw
czesciowych i oceny kontroli wg niniejszej specyfikacji. W przypadku pozytywnej oceny
sporzadza si¢ protokdl odbiorn koficowego.

Roboty uznane przy odbiorze za niezgodne z warunkami technicznymi oraz Dokumentacjq
Projektows nalezy poprawié w ustalonym terminie i przedstawié do powtérnego odbioru.

Po zakonczeniu robdt Wykonawea winien przywrocié teren do stanu pierwotnego i odtworzyé
elementy zagospodarowania terenu, Koszt tych prac Wykonawea uwzgledni w cenie ryczaliowej
na realizacjg calodei inwestycji. Wykonawca robdt zobowigzany jest do uzyskania od wladcicieli
i uzytkownikow ferenu os$wiadczen stwierdzajacych brak roszczen zwigzanych z
uporzgdkowaniem terenéw po zakoficzeniu robdt.

Calo$é przedmiotowych robét nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami technicznymi oraz BHP, przy uwzglednieniu warunkéw okreslonych w dokumentacji
projektowe], uzgodnieniach, postanowieniach i decyzjach.
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Qudlne wymapania dotyceges slatnodel podane zostaly w speoylicaci , Wymnpazis ogdlo

9.1 Cena
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10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

'PN-B-02480 11986

Glunty budowlane — Okreslenia, ymbole podzml i OplS
gruntow

PN-EN 130452000
PN-EN | 3043 2004/AC2004

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i
powierzchniowych utrwaleidt stosowanych npa drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do
ruchu

PN-B-06050:1999

Geotechnika — Roboty ziemne — Wymagania ogdlne

PN-B-10736:1999

Roboty ziemne — Wykopy otwarte dia przewodéw
wodociggowych i kanalizacyjuyeh — Warunki techniczne
wykonania

PN-B-12095:1997

Urzadzenia wodno-melioracyjne — Nasypy — Wymagania i

badania przy odbiorze  ® A\ ZAKLAD Uspuao
EKﬁ PRUJEKTOWANIE | NADZORY

m ind. Grzegor Szczepariski
TTarzoo Przaworsk ul.Gigboks 28
telftax (0-16) B49-02-40
REGON 650168511 NIP 7p4. 101-09-51




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1. STUDNIE GLEBINOWE

KLASYFIKACIA ROBOT WEDLUG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN

45000000-7 |Roboty budowlane
45100000-8 | Przygotowanie terenu pod budoweg
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne
45113000-2 | Roboty na placu budowy
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 | budowlanych Iub ich czeéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii
45230000-8 | komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terenu
45231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, ciagéw
| i . . P oge s
. komunikacyjnych i Jinii energetycznych
457311006 Ogélr_ze roboty budowlane zwigzane z budows
rurociagdw
45931110-0 Robof:y ’ budowlane w zakresie kladzenia
! rurociggow
{ ' 45231111-6 |Pednoszenie i poziomowanie rurociggow
! 45231112-3 |Instalacia rurociggéw
45231113-0 | Poziomowanie rurociggéw
Roboty budowlane w zakresie budowy wodociagdw i
45231300-8 o A
rurociagéw do odprowadzania sciekéw
45232000-2 | Roboty pomocnicze w zakresie rurociagéw i kabli
45232100-3 | Roboty pomocnicze w zakresie wodociggow

45232150-8

wody

Roboty w zakresie rurociagéw do przesylu

45232151-5

Roboty budowlane w zakresie weztéw do
przepompowywania wody

45232400-6

Roboty budowlane w zakresie kanalow sciekowych

45232460-4

Roboty sanitarne
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét w zakresie montazu studni glebinowych zwigzanych z budows ,,Stacji Uzdatniania Wody z
obiektami towarzyszacymi, studniami glgbinowymi S-1, S-2, S-3, S-4, S-5 i S-6, zbiornikami
wyrownawezymi wody oraz zasilaniem energetycznym SUW, studni i zbiornikéw w
miejscowosci Tarnawka”,

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jeko dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1,

1.3 Zakres rohodt objetych Specyfikacja Techniczng

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkic czynnosei umozliwiajace i majace na
celu montaz pomp glebinowych, obudéw studni i niezbednego orurowania i automatyki
zwigzanej z studniami glgbinowymi.
Niniejsza specyfikacja techniczna zwiazana jest z wykonaniem nizej wymienionych robot:

» montaz pomp glebinowych z osprzgtem,

» montaz glowicy studni

» montaz obudowy studni,

» montaz armatury

» montaz wodomierzy.

1.4 Ogdine wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje rob6t zgodnie z dokumentaciy projektowa,
specyfikuciy techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego, zgodnic z art. 5, 22,
23 i 28 ustawy Prawo budowlane oraz ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét
budowlano-montazowych™ Tom II ,Instalacje sanitarne i przemyslowe”.

Odstepstwa od projektu moga dotyczyé jedynie zastapienia zaprojektowanych materialow w
przypadku niemozliwosci ich uzyskania przez inne materialy lub elementy o zblizonych
charakterystykach i {rwalosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacii
technicznej nie mogg powodowaé obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a
jezeli dotycza zamiany materialow i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na
inne, nie mogg powodowaé zmmniejszenia trwalosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy
realizowaé¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych” Tom Il ,Instalacje sanitarne i przemyslowe”, Polskimi Normami, oraz inmymi
przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalacji.

2 MATERIALY

Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentdow krajowych i zagranicznych.
Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji muszg posiadaé aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawea uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbidr techniczny materialow powinien byé dokonywany
wedlug wymagai 1 w sposdb okreslony aktualnymi normami.

Materialy do wykonania robét instalacyjnych nalezy stosowaé zgodnie z dokumentacjy
projektows, opisem technicznym, rysunkanii.
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3 SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do wzywanin jedynie lfakiego sprzetu, kiory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakodé wykonywanych robdt, zardwno w nigjscu tych robdi, jak tez
przy wykonywaniu czynnodel pomoeeniczych oz w cansic munsporiy, zaladunku | wyladuoku
materialdow.

4 TRANSPORT SKLADOWANIE
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Montaz przewodoéw rurowych

Rury przed ich bezposrednim uzyciem do montazo lub ukladania nalezy wewngfiz i na stykach
starannie oczydcié, rur peknietych lub w inny sposéb uszkodzonych nie wolno uzywac.
Izolacje antykorozyjng tur uszkodzong w czasie transportu lub montazu wstepnego nalezy przed
uzyctem rur do montazu naprawi¢ przez staranve usunigcie uszkodzen 1 wykonanie nowej
izolacji, siggajgce] co najmnie] 3 cm poza miejsca uszkodzone.
Rury ochronne zakladane w miejscach przewidzianych w dokumentacji technicznej powinny
miet grubos¢ scianki dostosowang do przewidywanych obcigzen nie mniejszq jednak niz 6mm,
Srednica wewngtrzna my ochronnej powinna byé wigksza od Srednicy zewnetrznej rury
przewodowej:

» dla przewodow srednicy do 150mm o 1,5%,
Dla przewoddéw »z izolaciq antykorozyjug lub cieplng jako drednicg zewnehizng wury



przewodowej nalezy przyjmowac zewngtrzng érednice plaszeza ochronnego izolacji.

Przy przerwach w ukladaniu rur nalezy dokladnie zabezpieczyé koncowki przewodow.

W miejscach przejéé przewodow przez $ciany i stropy nie wolno wykonywaé zadnych polaczen
rur. Jezeli w miejscach tych sq zalozone tuleje, wolng przestrzen migdzy zewnetizng sciang rury
i wewnetrzng tulei nalezy catkowicie wypelni¢ elastycznym szczeliwem.

Przewody poziome nalezy montowa¢ na podporach.

Zmiany kierunkéw prowadzenia przewoddw nalezy realizowaé odpowiednimi ksztaltkami.

Polgczenia rur powinno si¢ realizowaé nastgpujacymi sposobami:
» polaczenia gwintowane,
» polaczenia koinierzowe,
» polaczenia spawane,

5.2 Montaz armatury

Armature w instalacjach nalezy montowaé w miejscach dostepnych, umozliwiajgcych
personelowi eksploatacyjnemu obslugg i konserwacjg.

Przed montazem nalezy z armatury usungé zanieczyszczenia, a w przypadkach specjalnych
(urzadzenia sprezonego powietrza, tlenu itp.) réwniez tluszcz, zastosowany jako przejsciowa
ochrona antykorozyjna. Nalezy usunaé z armatury zaélepienia.

Armature o masie przekraczajacej 30kg niezaleznie od $rednicy przewodu nalezy ustawia¢ na
odpowiednich trwalych podparciach, nie pozwalajacych na przecigZzenie przewodow.

Na przewodach poziomych armaturg nalezy w miare mozliwosci ustawi¢ w takim polozeniu aby
ulatwi¢ personelowi eksploatacyjnemu obstuge i konserwacje.

Armature zaporows nalezy ustawiaé tak, aby kierunek strzalki na korpusie byl zgodny z
kierunkiem ruchu czynnika w przewodzie.

Zawory zwrotne nalezy ustawia¢ tak, aby trzpienie (osie) grzybkéw znajdowaly si¢ w polozeniu
pionowym.

Zawoty zwrotne nalezy montowa¢ na odcinkach pionewych, tak aby przy przeplywie czynnika
do gory klapa znajdowala sig w polozeniu otwarcia przeplywu.

5.3 Montaz urzadzen

Pompy glebinowe nalezy zamontowac zgodnie z DTR producenta.
Pompy powinny mieé trwale przymocowang tabliczke znamionowg z blachy, podajaca:

» nazwe producenta,

» charakterystyke techniczng urzgdzenia,

» date produkeji i numer kolejny wyrobu,

> znak kontroli techniczne;.
Dostarczona na budowe aparatura kontrolno-pomiarowa powinna odpowiadac wymaganiotm
odpowiednich norm, a wrazie ich braku warunkom technicznym.
Aparatura kontrolna-pomiarowe powinna mie¢ waine cechy legalizacyine.
Podzialka aparatury kontrolno-pomiarowej (manometry itp.) powinna odpowiadaé wymagane]
dokladnogci odezytu, a jej zakres powinien przekracza¢ wartos¢ robocza mierzonego parametru.
Manometry tarczowe nalezy montowaé na rurce syfonowej, na kroccu aczacym rurke syfonowg
2 przewodem tub aparatem albo urzadzeniem, bezposrednio przed manometrem powinien by¢
zamontowany dla kontroli kurek dwudrogowy, tzw. manometryczny.
Na manometrze powinno byé oznaczone czerwong kresky najwyzsze dopuszczalne cisnienie
robocze urzadzenia, do ktérego manometr jest przylgczony.
Aparature kontrolno-pomiarowa nalezy montowac:

» po uprzednim sprawdzeniu prawidlowoéci jej dzialania,

» w miejscach latwo dostgpnych, widocznych i dobrze o$wietlonych, przynajmniej

$wiatlem sztucznym,
> w sposdb zabezpieczajacy przed przypadkowym, nieumyslnym jej uszkodzeniem



Platnosci  beda dokowywane nn podstawie obmiaru robdt zgodnie z pkt, 7.2 vinigjsz)
specy likacii.
Zakres robot jest podany w pkt. 1.3, ninigjszej specyfikacii.
Cena za wykonane reboty obeimuje odpowiednio:
o RO LAY EOTOWH WAL,
o opracovanic niezheduyeh opracowan dokumentacyjnych: projekt organizaci ruchn wraz
4 tzgodnteniem i,
»  wykonanie prac objetveh speeyiikacya,
¢ koszty badan i pomiaréw, '
o wykoaapie Inwentneyzasi powykouawszj wykonanych prac,
o apotzadkowanie nuelse prowadzonyah robdt,

10 PRZEPISY ZWIAZANE
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

. ZBIORNIKI WYROWNAWCZE |

KLASYFIKACJA ROBOT WEDEUG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN

45000000-7

Roboty budowlane

45100000-8

Przygotowanie terenu pod budowe

45110000-1

roboty

Roboly w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych;

ziemne

45113000-2

Roboty na placu budowy

45200000-9

wodnej

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i

45210000-2

Roboty budowlane w zakresie budynkéw

45220000-5

Roboty inzynieryjne i budowlane

Ld_,szzso(}o-ﬁ

Roboty budowlane w zakresie konstrukcji

konstrukcyjne

45223200-8 | Roboty

45223220-4

Roboty zadaszeniowe

45223500-1

Konstrukcje z betonu zbrojenego

45223800-4 (Montaz

i wznoszenie gotowych konstrukeji

45223810-7

Konstrukcje gotowe

45230000-8

Roboty budowlane
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terenu

w zakresic budowy rurociggéw, linii

45231000-5

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw, ciggow
komunikacyjnych i linii energetycznych

45231100- |O80ne  roboty  budowlane zwiazane z budown
rurociagéw
45231110-9 Robo.ty ' budowlane w zakresic kladzenia
rurociagow

45231112-3 |Instalacja rurociggow

45232000-2

Roboty pomocnicze w zakresie rurociggéw i kabli

45232

100-3 | Roboty

pomocnicze w zakresie wodociggow




d5232400-6 binhisty Fudowlane w zakresie kanalbw sowkowyah

[ if-ff-l_: -,!‘-‘:51)-'--'5;‘-i Roboty samiarng

452450001 | Budowa obdektdw fnzymierii wodne)

Robotv  w  zakegsie  budowy  tam, kanaldw, kenalow

43247000-0 irygacyinyeh § alwedidadw

4524'720@_25R0}’m}’ wozakvesie badowy tam 1 inych konsteuksji
’ jeiatych

45247276-3 | Budows zbiomikéw
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot 5 kacji Technicznej
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Roboty ziemne wwiyrane ze zbiornikami wyréwnawezymi zgodnie ze speovhibncin Hoboly
ziemne”.

Fuogglaimenty pad shomnld wyrinene ey Tkaerz L Rebety Madowdane”™

P e Ze s

1.4 Okreslenia podstawowe

jpodians w niieiszel Specyfikacyi Technicznej si #goidne z Dokumentacja Projektows

otag speevfifaciy L Wemingania ogblne”,

T L | . 3
ARSI

1.5 Wymagania dotyczace robét

Wykonawea robét jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz zgodnodé z Dokumentacia
Projektows, Specyfikacjy Techniczng i poleceniami Inzyniera,
Ogodlne wymagania dotyczgce robdt podano w specyfikac)i ,, Wymagania ogdine™

2 MATERIALY

2.1 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w soeoviikangl ,, Wyimagania ogolne”,
R

2.2 Zbiorniki wyréwnawcze

Kazdy zbiornik sklada si¢ z obudowy z biach emaliowanych wzajemnie zakladkowych
wyposazonych w uchwyty do izolacji ciepluej. Laczenia blach sq uszezelniane specjalnym
kitem. Emaliowany stozkowy dach zbiornika o nachyleniu 18 stopni wyposazony jest w zaciski
do izolacji ciepluej. Wejdcle do zbiornika wody jest mozliwe przez dach, na kidirym
umieszczony jest zamykany wlaz rewizyjny. Odpowietrzanie zbiornika wody jest zabezpieczone
glowica wentylacyjng, ktora umieszczona jest w $rodkn dachu, Sciany zbiornika izolowane



termicznie welng gr. 15 cm.

W zbiornikach przewidziano zamontowanie zaworn odcinajacego z plywakiem zamykajgcym
doplyw wody po osiggnieciu maksymalnego poziomu napelnienia. Dla zbiornikéw V=200m’
przewidziano zamontowanie w studzienkach na rurociggach doplywowych przepustnic
odcinajacych z silownikami zamykajacymi doplyw po osiagnigciu max. napelnienia zbiornikow.
Ponadto na kazdym =z rurociagbw spustowych, zasilajacym i odplywowym zbiornika
przewidziano zastosowanie zasuw odcinajacych.

Przewody sterownicze i zasilajgce doprowadzone do zbiornikéw pokazano na schemacie
zagospodarowania terenu dzialki zbiornikami wodociggowymi i pompownia. Na zbiornikach
zamontowa¢ szafki elektryczne i doprowadzi¢ do nich przewody,zgodnie z dokumentacjq jak w
czedei elektrycznej.

Zbiornik stalowy wody czystej powinien spelniaé ponizsze wymagania:

» plaszcz zbiornika wykonany z segmentowych blach emaliowanych stalowych (S 355 JO
wg PN-EN 10025-1:2005)

#» laczenie poszczegblnych blach (segimentéw) oraz pierfcieni za pomocg Srub MI12 z
nakretkami klasy 8.8 wg PN-EN ISO 898-1:2001 i uszezelniane elastycznym kitem
PERENATOR SILIKON V23-11 (wg DIN 18545)

» plaszcz zbiornika powinien byé zamocowany do plyty fundamentowej $rubami HAS
M16 z nakrgtkami klasy 5.8 wg PN-EN ISO 898-1:2001 i uszczelnione kitem Sikaflex
PRO 2HP

» wzmocnienie (pietscienie) wykonaé ze stalowych katownikéw (S 235 JR wg PN-EN
10025-1:2005)

> wlasciwosci powloki emalierskiej:

» grubod¢ powloki oznaczana wg PN-EN 1025-1:2005 — nie mniejsza niz 150pm,

»  Iwardo$é wzgledna oznaczana wg PN-EN ISO 1522:2001 ~ nie mniej niz 0,7

» odporno$é powloki na dzialanie mgly solnej — stan powloki po 3000h dzialania
mgly solnej zgodnie z PN ISO 7253:2000

» odpornosc powloki na dziatanie wody destylowanej w temperaturze 23+2°C —
stan powloki bez zmian po 3000h dzialania wody destylowane] w temperaturze
23+2°C zgodnie z PN-93/C-81532/01

» odporno$¢ powioki na dzialanic mediéw agresywnych zgodmie =
PN-93/C-81532/01 — stan powloki bez zmian po 3000h dzialania roztworéw 1%
NaOH, 1% HCI, 0,1% HCI, 1% H,80,, 0,1% H,50, 5% CH,COOH, 1% NH,CH
i 3%NaCl

» armatura i orurowanie wewnatrz zbiornika wykonane ze stali nierdzewnej.

Wyposazenie technologiczne zbiornikéw, systein sterowania i monitoringu dostarcza jego
producent tj. VITKOVICE POWER ENGINEERING a.s. z Ostrawy w Czechach

ul. Ruska 1142/30, 706 ¢0 Cstrava-Vitkovice, Republika Czeska

Tel. 00 420/595956529

3 SPRZET

Warunki ogdlne stosowania sprzgtu podano w specyfikacji ., Wymagania ogolne”.
Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow 1 ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji robdt zaakceptowanym przez Inzyniera. Podstawowy sprzet:

4 TRANSPORT

Warunki ogdlne transportu podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.

Samochody skrzyniowe, dostawcze i inne $rodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typow
i iloei wymaganiom zawaitym w Projekcie organizacji rob6t z zaakceptowanym przez
InZyniera.




5 WYKONAMIE ROBOT

5.1 Wymagania ogdline

Dedlne wamnkl wykonuda resdne 2 speoyvilkacin ., Wymagania ogolne”.
: ’ : (4] Jel

5.2 Wymagania szczegdtows dofyczace prowadzenia robot

o

W ekonanie tobdl Seisie 2 wytyornymi producenta lechuciogi ghiomikow.
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Gudtne zassdy kontroli fakodel podeno wsperyfikecil Wymagania ogtline”.

Raniiolu Jakosel wykouenia tobat Seisie @ wyiyesnyiod presdhiesidy woehoolog! hionldw,

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru roat

=) Fa L > ! K . P L . Tt = e . & T
Oening psady obupars wobd] poadsno w soeeviikacd | Wymapaa cudlne

A S UL T ¢ - SR O P
7.2 Jednostic obimiaru

Jednostka obmiaru jest:
kpl — zbiornik wyréwnawcezy

8 ODBIOR ROBOT

Oostng Favsdy auibiorg 1ot podane wspeoyidagdi  Wymagania opolae

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogéline wymagania

Codine wyriagalda delveraes pistaodal podao w epeeyithag! . Wymagania ogdlne”.

9.2 Platnosci

Platnoé bedg dokonywane na podstawie obmiaru robit zgodnie » pki. 7.2, niniejszej
specyfikacji,

Zakres robét jest podany w pkt, 1.3, nintejszej specytikacit

Cena za wykonania robot obejmuje:

zakup materiatow,

fransport materialéw na miejsce whudowantia,

wykonanie robot budowlanyeh objetych speeyfikacig techniczng,

wykonanie préb i badan,

prace porzgdkowe,

sporzadzenie inwentaryzacji powykonawezej wikouanyoh tobit,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty begda wykonywane w bezpieczny sposéb, Scisle i v zgodzig z Bolskimi Normami (PN
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
VIil. ROZRUCH TECHNOLOGICZNY

KLASYFIKACJA ROBOT WEDLUG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMO WIEN

45000000-7 |Roboty budowlane
45100000-8 | Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 Roboty w vakresie burzenia i rozbi6rki obiektow budowlanych;
roboty ziemne
45113000-2 |Roboty na placu budowy
Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw
45200000-9 |budowlanych Iub ich ezgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1
wodnej
Roboty budowlane W zakresie budowy rurociagéw, linii
45230000-8 | komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terent
Roboty budowlane w zakiesie budowy ruraciagéw, ciggéw
45231000-5 |, . . e e
komunikacyjnyeh i linii energetycznych
g 452311006 Ogéh:le ' roboty budowlane zwigzane =z budowsg
Turociagow
45232000-2 |Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli
45232100-3 | Roboty pomocnicze w zakresie wodociagéw
45232400-6 | Roboty budowlane w zakresie kanatoéw $ciekowych
45232430-5 |Roboty w zakresie uzdatniania wody
| Roboty w zakresie instalowania, wydobycia produkeji oraz budowy
452500004} ., . .
obiekiow budqygl_anygh przemysiu naflowego 1 gazownIczZego
Roboty budowlane w zakresie budowy zekladéw uzdatniania,
45252000-8 . .
oczyszczania oraz spalania odpadow
45252100-9 quoty budowlane w zakresie zakladow oczyszczania
$cickdéw
452521205 Robot;t 'budowlane w zakresie zakladow
uzdatniania wody
45252126-7 Robot)f b_udowlane.w _zakresw zakladéw
uzdatniania wody pitne]
45252200-0 | Wyposazenie oczyszczalni sciekow
452522103 Roboty b}ldowlane w zakresie zakladow
oczyszczania wody
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Prredmiotem  ninicisre) vltkacji  Techiniezne]  aq wwwagands  dolvezsse  toanohu
teehnologicunego azadzen zvdgzanyel 7 budews | Siaeil Usdamiania Wody 7 obiekioni
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wirdsvimwezyim wody open wasilmiem enetgetyernsm SUW, studil 1 whiomiibon w
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1.2 Zakres stosowania Specyiikack Technicznej
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1.3 Zakres prac objetych Specyfikacja
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Rozruch obgjimuje nastgpujgee obiekty:
> stacje uzdatniania wody,
> zbiorniki wody czystej,
> ujgcia wody — studnie glebinowe

Roziuchowi nie podiegaja:

wewngtizne instalacje elektryczne {sia. swiatlo),

stacja transformaiorowa,

linie napowiettzne SN i NN,

wzadzenia i instalacje teletechniczue,

sieci wod.-kan., co., cw., wentylacii wraz z uzbrojeniem w zakresie instalacii
wewngtrznych nietechnologicznych, transport wewnetrzny,

wizadzenia wyposazenia laboratorium 1 warsztatow,

urzqdzenia socjalne i wyposazenie obiektéw nieprodukeyjnych,

dzwigi i suwnice typowe.
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Y ¥ ¥

W zakres roziuchu wehodza penadto nastepujace czynnosci organizacyjne:



» organizacja Grupy Rozruchowej skladajacej sie¢ z przedstawicieli Wykonawcy
(kierownika grapy, technologa oraz elektryka - automatyka) oraz pracownikéw rozruchu,
» organizacja i zatrudnienie Komisji Rozruchowej zlozonej z przedstawicieli Inwestora,
Przyszlego Uzytkownika, Projektanta, Inzyniera i Wykonawcy,
# przeprowadzenie szkolenia pod wzgledem obslugi urzadzen dla oséb skierowanych do
pracy w SUW przez Przyszlego Uzytkownika,
Osoby mnadzorujace prace stacji zobowigzane sa do codziennej kontroli prawidlowosci
funkcjonowania poszczegblnych urzadzeli oraz przeprowadzania czynnoéci obslugowych w
okresowych terminach, zgodnie z DTR tych urzadzes i instrukcja eksploatacji SUW.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami i specyfikacja ,, Wymagania ogdlne”.

1.5 Ogodline wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdlne”.

Wykonawca rob6t odpowiedzialny jest za jakoéé ich wykonania oraz zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjg techniczng i obowigzujacymi normami.

Roboty rozruchowe wykonywaé zgodnie z przepisami BHP, warunkami odbioru robét,
dokumentacjami techniczno-ruchowymi i instrukcjami eksploatacji urzadzefi oraz sztukg

budowlana.

Warunki techniczne przystgpienia do rozruchu:

dokonunie odbioru czgsei budowlane], sanitarnej, technologicznej,

dokonanie odbioru czesci energetycznej,

zapoznpanie si¢ z dokumentacjq techniczno-ruchows urzadzen,

sprawdzenie zgodnosci wykonania obiektow i urzadzen 7 projektem,

»  sprawdzenie warunkéw technicznych oraz warunkdéw bezpieczefistwa i higieny pracy,

jakie powinny spelniaé obiekty i urzqdzenia oraz sprawdzenie ich gotowosci do

uruchomienia i ujawnienie wszystkich usterek i brakéw,

usunigcie stwierdzonych usterck. uzupelnienie i ostateczne przygotowanie urzadzen do

rozruchu,

» usunigcie zabezpieczen i zbgdnych smaréw konserwacyjnych oraz uzupelnienie smarem
roboczym czgsci ruchomych podzespoldw,

» uruchomienie systemu AKPiR,

2 MATERIALY - SUROWCE - URZADZENIA

Materialami i surowcami przewidzianymi do stosowania w ramach rozruchu sa;
> energia elektryczna,
¥ woda wodociggowa,
» podchloryn sodu
» zestawy do wstepnych analiz laboratoryjnych,

A 2 4

%

Zapotrzebowanie na poszczegélne materialy i surowce potrzebne do rozruchu ustala
Wykonawca wedlug wlasnej kalkulacji. Miejsce zaknpu ustala Wykonawca wedlug wlasnego
rozeznania, Energia elektryczna i woda wodociggowa doprowadzone s do Stacji Uzdatniania

Wody.
Nie przewiduje si¢ w ramach rozruchu wbudowywania jakichkolwiek urzadzen.

3 SPRZET

Wszystkie urzgdzenia muszq posiada¢ dokumentacje techniczno - ruchowa, atesty producenta,




sertetikaty b yprobaty techuiozie,

Podatawoswyin neaplzeninnt siesowanym w rorruchy sg:
F sprect laboretoryjny prasaosing,
Foospret mngpoiowy,
#wenochod osebows Jo prrewren prdbek laboratoryinyeh
Foosmnochad dostiovery 0,9

4 TRANSPORT

Ogbdlne wymagania odnosnie transportu pedana w specylikacii | Wymsgansa ozdlae
Transport materiodow 1 wrzgdzed winien cudbywad wiy 2 wnchowianivin waruak6w transportu
siawianych przez ich producenidw.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotyczace robot
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosei podano w specyfikacji .. Wymaganti ogolne” ze szczegdlowym
uwzglednieniem wytycznych Dokumentacji Projektowej.

Biezaca kontrolg jakodei rob6t rozruchowych przeprowadza Komisja Roziuchowa. Kontrola
proceséw technologiczaych realizowana jest poprzez wykonywanie analiz fizykochemicznych i
bakteriologicznych wody w7z uwzglednieniem bakierii chorobotwérezych.

:f-‘



7 OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w specyfikacji ,, Wymagania ogélne”,

Rozruch technologiczny obejmujacy wszystkie fazy 1 traktowany jest jako element
jednoczesciowy (niepodzielny) i rozliczany bedzie calosciowo po jego zakoniczeniu.

Jednostka obmiaru jest — Tkpl.

8 ODBIOR ROBOT

Og6lne warunki odbioru robét podano w specyfikacji ,, Wymagania ogdine®.
Odbioru robot nalezy dokonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét

Budowlano - Montazowych.
9 PODSTAWA PLATNOSCI

Og6lne wymagania dotyczgee platnodci podano w specyfikacji ,, Wymagania Ogolne”.
Platno$¢ za wykonanie rozruchu bedzie jednorazowa po jego zakonczeniu i uzyskaniu
pozwolenia na eksploatacje obiektu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Katalog norm Polskich

Katalog norm Branzowych

Dokumentacje Techniczno-Ruchowe urzadzen

Warunki Techniczne Wykonania 1 Odbioru Robét Budowlano - Montazowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

XIH. WODOCIAG

KLASYFIKACJA ROBOT WEDLUG WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN

45000000-7 |Roboty budowlane
45100000-8 | Przygotowanic terenu pod budowe
45110000-1 Roboty W zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych;
roboty ziemne
45113000-2 |Roboty na piacu budowy
Roboty budowlanc w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
45200000-9 [budowlanych lub ich czgéei oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej
Robotv budowlane w zgkresie budowy rurociggéw, linii
45230000-8 | komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lomisk i
kolei; wyrdwnywanie terenu
PN Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, ciggéw
45231000-5 gy b
komunikacyjnyeh i linii energetycznych
45331100-6 ()goh:ze .rf)bu-t}* budowlane swigzane z budowy
rurociagow
45231110-6 Robo_t}-' - l:{udowlane w zakresic Kkiadvenia
rurociagow
45231111-6 | Podnoszenie i poziomowanie rurociggéw
45231112-3 | Instalacja rurociagow
45231113-0 Poziomowanic rurociagdw
Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggéw i
45231300-8 o e
:. rurociagéw de odprowadzania scickow
45232000-2 | Roboty pomocnicze w zakresie rurociagéw i kabli

Roboty pomocnicze w zakresie wodociggdw

45232100-3

45232150-8

Roboty w zakresie rurociggow do przesylu

wody
452321515 | Roboty budowlane w zakresie weziéw do
przepompowywania wody
450321522 |Roboty  budowlane  w  zakresie
przepompowill

45232400-6

Roboty budowlane w zakresie kanaléw sciekowych

45232460-4

Roboty sanitarne
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1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczgee wykonania i odbioru
robét budowlanych zwigzanych z budowa sieci wodociagowej dla miejscowosci Tarnawka i
Huséw — gmina Markowa.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dolycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
budowsg sieci wodociagowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specylikacji Techniczne] sq zgodve z
Dokumentacjg Projektowsa oraz specyfikacja .. Wymagania ogdlne”.

Wodociqg — zesp6l wspblpracujacych ze soba obiekidéw i urzadzen inzymerskich przeznaczony
do zaopatrywania ludnosci i przemyshu w wode.

Sie¢ wodociggown — ukiad rurociggéw na terenie miejscowodci, zaopatrujgea ludnosé 1 zaklady
przemystowe w wode.

Przewdd wodociqgowy — rurociag wraz z urzadzeniani przeznaczony do dostarczania wody
odbiorcom.

Przewod wodociggowy magistraliny — przewod wodociggowy gléwny, doprowadzajacy wode do
przewodow rozdzielezych do przylaczy domowych i innych punktéw czerpainych.

Przewdd wodociggowy rozdzielcyy — przewdd wodociggowy doprowadzajacy wode od przewodu
magistralnego do przylaczy domowych i innych punktéow czerpalnych.

Cisnienie robocze — wysoko$¢ cisnienia okreslona zgodnie z dokumentacja lechniczng jako
maksymalna roznica rzednych linii cisnienia w najwyzszym potozeniu nad badanymi odcinkami
przewodu.

Przylqcz wodociqgowy — rurociag doprowadzajacy wodg do budynku z sieci wodociggowe;.
Urzqdzenia (elementy) — uzbrojenia sieci.

Wezel — charakterystyczny punkt na sieci wodociggowej oznaczony na mapie.

Bloki oporowe — maja zastosowanie dla wodociagdw o zlaczach kielichowych lub dlawikowych.
przy ktérych nie mozna liczyé na przeniesienie sit osiowych wzdluz przewodu. Stosowane sa na
kolanach, tukach i odgalezieniach.

Elementy sieci wodociggowej

Zasuwa — element uzbrojenia sieci, sluzacy od odcinania przeplywu wody w sieci.

Hydrant — element uzbrojenia sieci, sluzaey od poboru wody w przypadku pozaru.

Studzienka pomiarowa — studzienka betonowa lub z tworzywa sztucznego — zamontowana na
przylaczu wodociggowym wyposazona w urzgdzenie do pomiaru przeplywu ilosci wody.
Pompownin wody — obiekt budowlany wyposazony w zespoly pompowe, instalacje i
pomocnicze urzgdzenia techniczne, przeznaczone do podwyzszenie cisnienia wody w
wodociagu.

Zbiornik wodociqgowy sieciowy — element wodociagu, ktorego gléwnym zadaniem jest



siumadzene wody wozasie Zmnigiszonego zukyeia wody przez odbioreow, a jakze wyrdwnanie
cisnion wosieet wodaoiagone].
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1.5 Wymagania dotyczace rohoét
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2.1 Rury z polietylenu (PE) PE100 warstwowe

Rury wykonane w calosci z materialu klasy PE100, odpome na skutki zarysowan i nneisii
punktowe (np. Atofina XSC50), wykonane w technologii tréjwarstwowej (z warstwa ochronng z
zewnalrz i od érodka rury o grubodci min 25%, warstwy polaczone molekularnie) ~
niewymagajace obsypki i podsypki.. W przypadku rur jednowarstwowyceh écianka 1ury powinna
by¢ jednorodna w swej strukturze wewngtrznej w calej masie. Rozwigzanie powinno zapewniaé
takie same parametry wytizymalosciowe na catej dlugodei przewodu (strefy zgrzewn).
Ponadto rura powinna posiada¢ wszelkie niezbgdne atesty i certyfikaty, w tym takze aprobate
techniezng dopuszezajaca do stosowania przy bezwykopowym ukiadaniu rurociagow i renowacji
starych przewoddw o nizej wymienionych parametrach:
~  podwyzszona odpornoéé na skutki zarysowat oraz naciski punktowe:
- odporno$¢ na wolng propagacje peknie¢ wg mefod badania zgodnej z
PN-EN IS0 13479:2001 ~ wymagany brak peknigeia w trakeie badania po S000h,
~ test FNCT (Full Notch Creep Test) zgodny z ISO/DIS 16770.3 - wymagane

iy SO

Producent powinien pesiada¢ wyniki badan surowca uzytego do produkcji rur pod ke
propagacji peknigé dla kazdej partii oddzielnie.

Rury i ksztaltki PE do wody powinny byé zgodne z normg PN-EN 12201-1:2004,
PN-EN 12201-2:2004, PN-EN 12201-3:2004, PN-EN 12201-4:2004, PN-EN 12201-5:2004.

2.2 Zestawy hydroforowe {pompownie wody)

Wymagaaiy agdfine
Zestawy bvidrolorowe zgadnie o dokumenlacia projeklova | kattami doboru zestawow.
Ropwigzania konstrukeyjne:

# wszystkie spoiny sa wykonane w technologii wilasciwej dla stali kwasoodpornej {metoda
TIG, przy vzyciu glowicy zamkniete] do spawania orbitainego w oslonie argonowe] lub
automatu  CNC), przy czym wykonane spoiny =i na Zvereniv udokumentowsne
wydrukiem parametréw spawania,



kolektory z kréécami przylgczeniowymi, kolnierze wywijane — sy wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1:2007,

w celu zmniejszenia oporéw przeplywu odgalezienia kolekiorow sg wykonane metods
ksztaltowania szyjek.

armatura Zwrotna — zastosowano zawory zwrotne,

armatura odcinajgca — zawory kulowe, a dla pomp o przylgezu wigkszym niz Dn50
przepustnice,

na kolektorach sg zamontowane kolnierze luzne w wykonaniu na ci$nienie nominalne
PN 10 umozliwiajace latwy montaz instalacji przylaczeniowej z obu stron koleklora.

na kolektorze tlocznym wykonanym ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1:2007, sg zamontowane zbiorniki przeponowe o pojemnosci 25dm” w
odpowiedniej ilosci stosownie do wydajnosci ukladu hydroforowego,

kolektor tloczny wykonany jest ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1:2007.
i zamontowany powyzej kolektora ssawnego.

predkos¢ przeptywu medium w kolektorze ssawnym jest < 1,5 m/s,

konstrukecja wsporcza zestawu hydroforowego jest wykonana ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1:2007,

celem minimalizacji rozmiardw urzadzenia na konstrukcji wsporczej jest zamontowana
szafa sterownicza. Przy szafie sterowniczej sq zamontowane na wysoko$ci wzroku
manometry kontrolne,

zestaw hydroforowy jest zamontowany na podkladkach wibroizolacyjnych w celu
ograniczenia przenoszenia drgan na posadzke,

Szafu sterownicza:

:

-

r

obudowa jest wykonana z metalu, malowana proszkowo w kolorze RAL7040. posiada

stopien ochrony nie mniejszy niz 1P 54,

posiada znak CE,

wyposazenie rozdzielni sterujacej:

» sterownik mikroprocesorowy wspdlpracujacy z przelaczang przetwornicg
czestotliwosci.

» przetwornica czestotliwosci firmy Danfoss,

» odrgbne moduly sterownika i klawiatury,

aparatura zabezpieczajgco-lgczeniows: wylgeznik  silnikowy  (zabezpicczenie

zwarciowe i termiczne),

rozigcznik glowny.

kontrola faz zasilania: spadek napigcia, asymetria, kolejno$é¢ faz.

kontrola cisnienia: przetwornik cisnienia,

sygnalizacja zasilania, pracy pomp,

reczne zataczanie pomp — przyciski pod$wietiane,

» czujnik cisnienia zamontowany do rozdzielni za pomocy zlgezy o stopniu ochrony
IP 68, umozliwiajgcych latwg wymiang,

» szafa elektryczna w komtenerze powinna umozliwiaé¢ podlaczenie nastepuigcych
odbtorow: Grzejnik 16A, Gniazdo 230V 16A. Przeplywowy podgrzewacz wody
16A, O$wietlenie 6A, Gniazdo 24V 6A. 1 wyprowadzenie rezerwowy 16A,
Wszystkie te wyprowadzenia powinny by¢é zabezpieczone dodatkowo
wylacznikiem réznicowo-pradowym 40A 173=30mA

.
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Sterownik mikroprocesorowy:

>

”~

sterownik posiada mozliwos¢ pracy z przelaczang przetwornicg czestotliwosci,

sterownik posiada mozliwoé¢ komunikacji i wykonania wizualizacji zestawu
hydroforowego,

sterownik jest wyposazony w zlacze RS 485 1 232 oraz dodatkowe wejscia pomiarowe
pozwalajace na podlaczenie réznych urzadzen pomiarowych. takich jak ci$nieniomierze.



przeplywomietze 1 czujniki temperdury,

> stevownik wmoezliwia sterowanie pracy ponp z zachowaniem odpowiedniel kolejnoged
znlgczania | wylqezania pomp (przelaczanie pomp poe kazdym cyklu pracy).

> sterownik uniemozliwia jednoczesne zalyezanie wigee) iz jedang] pompy. proesmwaige w
czasie rozruchy poszezegdinych pomp,

» sterownik blokuje mozliwosé natychmiastowepo wlaczenia’wylgezenia pompy  po
wylgczeniv/wlaczeniu  poprzedniej. poprzes co uniemozliwia pulsaeying prace w
przypadku gwaltownych <mian peboru wody.

~  sterownik pozwala na ograniczenie maksymalnej liezby pomp pracujgeych jednoczessic,

»  slerownik zabezpiecza zestaw przed suchobiegiem, wylyezajue koleino poszezegdlne
pompy zestawu przy spadku cisnienia na ssaniu ponizej wartoei zadanej (dla zestawow z
bezposrednim podigezeniem do wodociagu) fub w przypadky, gdy peziom wody w
zbiomiku obnizy sig ponizej wartosci zadanej,

» sterownik posiada zabezpicczenie i wviyeza pormpy w przypadku przekroezenia
dopuszezalnego cignienia w kolektorze tloeznym,

»  sterownik umozliwia wigczanie pomp pomocniczych w przypadkuy, gdy roznica cisnien w
kolektorze ttocznym i ssavwnym przekracza ich maksymalng wysokodé pednoszenia,

» sterownlk powinien umozliwia¢ na zablokowanic pracy pomp po przekroczeniu
Zaprogramowanego czasu, _

» sterownik umozhiwia przelaczanie pomp, w czasie malveh poborow wody zapewnidjac
ich optymalne wykorzystanie,

» sterownik umozliwia dopasowanie ukdadu do charakterystyki rurociagu tlocznego w
zaleznosci od liczby wlgezonych ponp poprzez dyskretne zmiany cisnienia,

»  sterownik umozliwia dopasowanie ukladu chavakterystyki rurociaggu. w przypadku
dodatkowego  wyposazenia ukladu w  przeplywomierz 7 nadamikiem poprzez
uzaleznienie cisnienia na wyjscia z pompowni od przeplywa,

» sterownik umoziiwia sspolprace z modemem radiowym, ¢o pozwala na przesylanie
sygnatéw droga radiowa,

~» sterownik umozliwia wspolprace z modemem GSM, co pozwala na przesvlanie sygnalow
przez sie¢ homorkowg ~ wysylanie wiadomosel poprzez modem GSM przy zestawie do
modemu GSM przy komputerze lub wysylanie wiadomosci SMS,

» sterownik umozliwia wspolpracge poprzez sie¢ telekomunikacgi z wykorzystaniem
modemu TP 8.A.,

> sterownik umoziiwia wspolpracg z komputerem za pomocg polaczenia kablowego
poprzez fgeze szeregowe w standardzie RS 4851 232,

»  sterownik umozliwia rejestracje zuzycia energn elekiryezne,

» sterownik umozliwia aufomatyczng zmiang parametréw pracy zestawu w zadanych
przedziatach czasowych,

»  sterownik. posiada mozliwo$é odezyiu z panelu sterownika (wyswietlacz na drzwiach
szaly): cidnienia ssania, loczenia, obroty. czgstotliwosé silnika z przeiwornicy,

»  sterownik powinien mieé mozliwosé sterowania zaworemn elektromagnetveznym DNSO
230V lub przepustnica z napedem elektrycznym w celu przeprowadzania teslu pomp,

» sterownik musi posiada¢ wejscie umozliwiajace podpigcie wodomierza z nadajnikiem
NKO,

» sterownik jest wykonany w stopniu ochrony 1P 54,

» posiada znak CE,

Serwis:

» ogodlnopolska wyspecjalizowana sie¢ serwisowa,

»  maksymalny czas reakeji w przypadku awani w czasic nie przekraczajacym 12h,

» zapewnienie obslugi serwisowej w odleglosei co najwyzej 200km od miejsca
zabudowania,

= mozliwos¢ zlecenia stalych konserwacji  zestawu hydioforowego w  okresie



pogwarancyjnym,

Wymagania ogdine:

>

wszystkie opisy na urzadzeniu sa wykonane w jezyku polskim,
wszystkie komunikaty wyswietlane przez sterownik sg w jezyku polskim,
urzadzenie posiada dokumentacj¢ techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim. ktéra
zawiera;
» instrukcj¢ montazu i eksploatacji w tym sposéb postgpowania w sytuacjach
awaryjnych oraz wykaz czesci zamiennych,
instrukcje obstugi i konfiguracji sterownika,
schematy elekiryczne szafy sterowniczej,
rysunek zlozeniowy,
rysunek rozmieszczenia elementéw na drzwiach szafy sterowniczej,
karte identyfikacyjnag zestawu,
kart¢ gwarancyjna,
dokumentacj¢ zbiornikéw przeponowych,
protokdl z badania zestawu hydroforowego,
1zeczywisty charakterystyke hydrauliczng Q-H urzadzenia.
deklaracje zgodnosci,
dokumentacje zbiomikéw przeponowych umozliwiajacy ich rejestracje przez Urzad
Dozoru Technicznego,
urzadzenie przeszlo proby szczelnosci i cisnieniowa na stanowisku badawczym
potwierdzone raportem z badas,
urzgdzenie jest produktem polskim,
urzadzenie posiada zgodnos¢ z dyrektywq 89/392/EEC — maszyny,
rozdzielnia sterujaca jest zgodna z dyrektywami:
» T3/23/EEC - wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie
napigé,
» 89/336/EEC — zgodnoéé elektromagnetyczna,
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Wymagane dokumenty, ktore naleiy zalqegyé do aferty:

>
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P

atest higieniczny na caly zestaw hydroforowy wydany przez Panstwowy Zaklad Higieny,
Aprobate Techniczng wydana przez Centralny Osrodek Badawezo — Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL.

rysunki techniczne zestawow hydroforowych z podaniem srednic kolektordw.

certyfikat jakosci [SO 9001, 1SO 14001 producenta zestawdw hydroforowych.

protokét z badania technicznego zestawu hydroforowego.

2.3 Kontener zestawu hydroforowego

Konstrukcja kontenera (wymiary 5x2,44x2,5m):

P

g
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konstrukcija stalowa ocynkowana, malowana na bialo,
cynkowame ogniowe — antykorozyjne zabezpleczeme powierzchni stalowvch poprzez
zanurzenie w cynku o temperaturze 450°C. Jako podstawowy skladnik kqpleh cynkowej
stosowany jest cynk SHG (specjalnej _]akosc1) 0 czyslodci nie nizszey niz 99.995% Zn.
dodatkowe komponenty to stop o nazwie TECHNIGALVA + Bi, zawierajacy dodatki
Niklu i Bizmutu oraz stop Galva 5 zawierajacy dodatek aluminium,
grubos¢ warstwy i masa cynku odniesiona do powierzchni wyrobu wg EN 1SO 1461,
sciany zewngtrzne plyta warstwowa z rdzeniem styropianowym o gr, 8.0cm.
kolor od zewnatrz, RAL 9010 (bialy).
kolor od wewnatrz, RAL 9010 (bialy).
okladziny plyty wykonane z blachy stalowej o grubosci 0,50mm:

> obustronnie ocynkowane_] 1 powlekanej lakierem poliestrowym (grubosé warstwy

cynku 275 g/m?, grubosé¢ powloki poliestrowej 25um,
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= rdzen plyt ze styropianu samogasnacego:odmiany PS-E FS o gestosci min 15 kg/m®
»  warlos¢ wspolezynnika przenikania ciepla Ue = 0.450 W/m’xK — wspolezynuik dla
centralnej czesei piyty,
» klasyfikacja ogniowa — NRO
» akustyka — Rw = 24dB
stropodach plyta warstwowa z rdzeniem styropianowym o gr. 10,Gem;
» kolor od zewnatrz, RAL 9010 (bialy),
> kolor od wewnatrz. RAL 9010 (bialy),
> wartod¢ wspolerzynnika przenikania ciepla: Uo=0,366 W/ m'xk,
+ kiasviikacja ogniows - NRO,
»  odpornose ogniowa - E 90
»  akustyka -- Rw = 2448
podlogi brak (po montazu kontenera na piveie betonowej do wykonanin posadzka w
technologii .,na mokro™ o gr. 12.5¢cm).
drzwi wejsciowe typ Hérmann, H8-5:
przeciwpozarowe,
¥ peine,
»  biaJo-szare (RAL 9002),
ocieplane — izolacja z wlékien mineralnych, wsp. Uo=1,7W/m’xK (wartosé
laboratoryjna),
» izolacyjnode akustyezna ok, 3948,
» Jeden zawias sprezynowy (zamykanie samoczynne),
» jeden zawias konstrukeyiny zgoduy z DIN 18272 $w. 90/200, z dwoma zamkami,
okno PCV:
» kotar biaty,
system KBE AD - minimum 3 komorowy,
okucia ROTO.
» wsp. szyb U=].1 Wm*x K,
~ wsp, okna U=1,5 W/m’ K 60/60
» lednokwaterowe ~ rozwieralno-uchylue
krata stalowa na okuie - stata, ocynkowana,
wentylacyjna grawitacying — kratki nagcienne z zaluzyy,
orynnowanie PCV -- kolot taly,
attyka plaska — wysoko& 0.42m, kolor bialy, RAL 9010,
ramy kolor biaty, RAL 9010
wysokosé wewngtrzna — Hyiw=2.50m (po wykonaniu warstw posadzkowych w kontenerze
o gruboseil2,5cm),
wysokosé zewngtrzna (z attyka) H,.=2,95m.
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Wiyposaienie kontenera:

>
>
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»

przepustiice odeinajace (imigdzyholnierzowe) na ssanu i tloezeniu wktadu pompowego,
tgezaiki amortyzacyine montowane na ssaniu 1 Hoczeniu zestawu hydroforowego,
OSUSZACZ powietrza,

grzejniki elektryezne konwektorowe,

orurowanie wewnalrz kontenera wykonane ze stali kwasoodpornej 14301 — spoiny
wykonane metody spawania orbitalnego,

kratki wentylacyjne,

2.4 Armatura

”»

zasuwy odcinajaee liniowe { w wezlach typu z kiclichem weiskowym dla rur PE i PV(
» obudowa teleskopowa
~ skrzynka uliczna sztywna



» hydranty zeliwne sziywne DnlU0 wraz z zasuwa kolnierzowa miekkouszczelniajacg
kiinowa Dn100 z gladkim i wolnym przelotem typu E. obudows i skrzynka do zasuw.

» zawory odpowietrzajace do bezposredniej zabudowy podzieminej PN 10+PN 16 — Dn 80

» reduktory ciénienia i zawory upustowe.

Armatura winna by¢ wykonana z Zeliwa sferoidalnego EN-GJS-400 z kolnierzami zgodnie z
PN-EN 1092-2:1999, epoksydowanymi wg. RAL3000 2z uszczelkami elastomerowymi
dopuszezonymi do kontaktu z wodg pitng, Urzadzenia powinny posiada¢ wszelkie niezbgdne
atesty i certyfikaty RAL.

Hydranty z zeliwa sferoidalnego epoksydowane, zabezpieczone przed promieniami UV z
kolumng ze stali St 37 wg DIN 2458/1615 ocynkowang i zabezpieczong przed promieniami UV
z uszezelkami elastomerowymi,

Hydranty powinny posiada¢ certyfikat RAL i wszelkie niezb¢dne atesty.

2.5 Ksztattki

Ksztaliki z polietylenu (PE) dostosowane do zastosowanych rurociggéw zgodnie z normag
PN-EN 12201-3:2004.

2.6 Studzienki redukcyjne, pomiarowe

Komora robocza

Komora robocza z polietylenn (PE). charakieryzujgca si¢ szczelno$cia. wytrzymaloseia,
mozliwoscig montazu w wodach gruntowych, fatwoscig samodzielnego wykonania niezbednych
podlaczen, mogaca byé wyposazana w pokrywy o réznych klasach wytrzymalosci,

Tworzywo sztuczne zastosowane do produkeji studni spelniajgce powszechnie uznane normy
jakosciowe, jest réwniez odporne na obcigzenia mechaniczne i $cieralnosé.

Stopnie studni

Stopnie z chromowo-niklowej stali nierdzewnej, zgodne z DIN 19555/1264.

Wytrzymalosé stopni odpowiadajgca DIN 1264.

Pierwszy (najwyzszy) stopiefi nie nizej niz 500mm od pokrywy studni, zgodnie z DIN 19549,
250mm odstepu mi¢dzy kolejnymi stopniami, zgoduie z DIN 19549, ostatni (najnizszy) stopien
itie nizej niz 250mm i nie wyzej niz 500mm od spocznika, zgodnie z DIN 19549,

Wiazy kanalowe
Wlazy kanalowe nalezy wykonywaé jako wlazy zeliwne typu lekkiego odpowiadajyce
wymaganiom PN-EN 124:2000

2.7 Oznakowanie trasy wodociagu

Ta$my ostrzegawczo-lokalizacyjne w kolorze niebieskim dla sieci wodociagowych. z wiopiong
wkiadkg metalowa,.

Oznakowanie trasy wodociggu za pomoca tabliczki znamionowej dla wodociggdéw w kolorze
niebieskim umieszczonej na murze zgodnie z PN-B-09700:1986.

Oznakowanic trasy wodociggu za pomocg stupkéw betonowych z tabliczka znamionowa dla
wodociggow w kolorze niebieskim zgodnie z PN-B-09700;1986.

2.8 Kruszywo na podsypke

Uzyty material na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06714.

2.9 Beton

Beton wg normy PN-EN 206-1:2003 wraz ze zmianami PN-EN 206-1:2003/A1:2005,
PN-EN 206-1:2003/A2:2006. PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 — Beton Cze$¢ 1. Wymagania.
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wiasciwosed, produkeja i zgodno$é

2.10 Sktadowanie materiatow

Rury

Rury mozna sktadowaé na otwartej przestrzeni, ukladajac je w pozycji lezace] jedno lub
Wielowarstwowo.

Powierzehnia skladowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzenicm sie
wod opadowych.

W przypadku skiadowania poziomego pierwsza warstwe tur nalezy ulozvé na podkladach
drewnianych

Wykonawca jest zobowigzany ukiadac rury wedlug poszezegdinych grup, wielkosci i gatunkéw
w sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczepdlnych stosow lub
pojedynczych rur, ‘

Jako zasadg nalezy przyjac, ze rury z tworzyw winny byé skladowane tak dlugo jak to mozliwe
w oryginalnym opakowaniu (wigzkach). Powierzchnia skladowania musi by¢ plaska, wolna od
kamieni, ostrych przedmiotéw. Wigzki mozna sktadowaé po trzy jedna na drugiej, lecz nie wyZej
mz na 2m wysokosci w taki sposéb, aby ramka wiazki wyzszej spoczywala na ramece wigzki
nizszej. Gdy rury sq skiadowane (po rozpakowaniu) w stertach nalezy zastosowaé boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wylozone drewnem w maksymalnych odstepach. co 1.5m.
Gdy nie jest mozliwe podparcie rur na calej dlugosci. to spodnia warstwa rur winna spoczywac
na drewnianych latach o szerokoéci min. S0mm o takiej wysokesci. aby nigdy kielichy nie lezaly
na ziemi, Rozstaw podpér nie wigkszy niz 2m. Rury o réznych $rednicach i gruboseiach winny
by¢ skladowane oddzielnie, a gdy nie jest to mozliwe, rury o najgrubszej sciance winny
znajdowad sig ha spodzie. W stercie me powinno sie znajdowaé wigee) niz 7 warstw. lecz nie
wyzel niz 1,5m,

(iiy wiadomo, 2e skladowane (ury nie zostang utozone w ciggu 6 miesieey nalezy je
zabezpieczy przed nadmiernym wplywem promieniowania stonecznego poprzez zaduszenie,

Ksztaltki | armatura
Ksztaltki 1 armature nalezy przechowywaé w magazynie zamknigtym oraz suchym:,

Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym 1 odwodnionym podiczu w sposdb
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymu rodzajami i frakcjami
kruszyw,

3 SPRZET

Warunki ogolne stosowania sprzgtu podano w specyfikaci .. Wyinagania ogdlne”.
Sprzgt odpowiadajgey pod wzglgdem typdw 1 ilodel wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji zaakceptowanym przez [nzynicra.
Wykonawea przysigpujacy do  wykonania sieci wodociggowej powinien wykaza¢ sig
mozliwosciq korzyslania z nastepujacego spregtu:
» zuwrawi budowlanych samochodowych,
» koparek podsigbiernyeh, przedsiebiernych,
spycharek kolowyeh lub gasicnicowych,
sprzglu do zaggszezania gruntu,
weiggarek mechanicznych,
beczkowozow,
maszyn do przewiertéw pod drogami, ciekami wodnymi,
= zgrzewarck,
» agregatow pradotwérezych,
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4 TRANSPORT

Warunki ogélne transportu podano w specytikacji ,,Wymazania ogélne”.
Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu odpowiadajace pod wzgledem typdw i ilosci
wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez InZzyniera.

4.1 Transport rur i ksztaltek

Transport i skladowanie rur i ksztaltek musza byé przeprowadzane przy cigglej obserwaci
wlasciwosci tworzyw sztucznych i zewnetrznych warunkéw panujacych podezas procesu, tak,
aby wyroby nie byty poddawane zadnym szkodom. Rury i ksztaltki nie powinny mieé kontakiu z
zadnym innym materialem, ktéry mégiby uszkodzié tworzywo sztuczne.

Rury moggq by¢ przewozone na samochodach o odpowiedniej dlugosci w sposdb zabezpieczajacy
je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomej wzdluz $rodka iransportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przelaczaniem pod wplywem sil bezwladnos$ci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur gorma warstwa nie moze przewyzszaé scian $rodka
{ransportu o wigeej niz 1/3 Srednicy zewnetrznej wyrobu, nie dotyczy rur przewozonych w
wiazkach {pakietach).

Pierwsza warstwe rur nalezy uklada¢ na podkladach drewnianych, zas poszczegdlne warstwy w
miejscach stykania si¢ wyrobdw nalezy przeklada¢ materialem wysciotkowym (o grubosci
warsiwy od 2 do 4em po ugnieceniu),

Wyladunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnodnika widlowego z plaskimi widlami lub
diwigu z belky (trawersem). Nie wolno stosowaé zawiesi z lin stalowych lub laficuchéw. Gdy
rury zostaly zaladowane teleskopowo (rury mniejszej $rednicy wewnatrz rur o wickszej
srednicy) przed rozladunkiem wigzki nalezy wyjaé rury ,.wewnetrzne”, Gdy rury sa
rozladowywane pojedynczo mozna je zdejmowa¢é recznie (do s$rednicy 250mm) lub z uzyciem
podnosnika widtowego.

Nie wolno rur zrzucaé Jub wlec. Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywaé na calej
dlugosci na podlodze pojazdu. Pojazd musi posiada¢ wsporiki boczne w rozstawie max 2m.
Rury sztywniejsze winny znajdowaé si¢ na spodzie. Jezeli dlugo$é rur jest wicksza niz dlugosé
pojazdu. wielkoé¢ nawisu nie moze przekroczyé 1 m.

4.2 Transport armatury

Transport armatury powinien odbywa¢ si¢ samochodami w pozycji poziomej zabezpieczonej
przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wplywem sil bezwladnosei wystepujacych w czasie
ruchu pojazdéw tak, aby wyroby nie byly poddawane Zzadnym szkodom.

4.3 Transport studzienek armaturowych

Transport studzienek armaturowych powinien odbywa¢ sig¢ samochodami w pozycji wbudowania
lub prostopadle do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw. Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporéw i klindw z drewna. gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczanie studzienek nalezy wykonywaé za pomoca minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu,

4.4 Transport pokryw i wlazow

Wilazy kanalowe moga by¢ t{ransportowane dowolnymi srodkami transportu w sposdb
zabezpieczony przed przemieszezaniem i uszkodzeniem.,



Wtazy typu cigzkiego mogg by¢ przewozone luzem, natomiast typu lekkiego nalezy ukladaé na
paletach po 10szt. i laczyé tasmg stalowa.

4.5 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowe] Wykonawea zapewni takie érodki transportowe. kidre nie
spowodyjg segregac)i shiadnikdw, zmiany skladv misszacki, zanieczyszczenia mieszank: i
obnizenia temperatury przekraczajgeej granice okresiona w wymaganiach lechnologicznych

4.6 Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajaey je
przed zanigczyszezeniem i nadmiernym zawilgocenieni.

4.7 Transport zestawu hydroforowego i kontenera pompowni
wody

Transport zestawu hydroforowego t kontenera pompowni powinien odbywa¢ sie zgodnie 2
wylyeznyini dostawey, w oryginalnych zabezpieczeniach przed uszkodzeniami

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogéine

Ouolne warunki wykonania zgodne 7 specylikacjg .. Wymagania ogblne”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy zgodnie ze specyfikacja ,.,Roboty ziemne”.
Odwodnienie wykopu zgodnie ze specyfikacjg ,.Roboty ziemne™,
Roboty ziemne zgodnie zgodnie ze specyfikacjg ,.Roboty ziemne™
Przygotowante podioza zgodnie ze specyfikacig ..Roboty ziemne”

5.3 Roboty montazowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to gleboko§¢ posadowiena rarociagu
powinny spelniaé ponizsze warunki:

» gleboko$é posadowienia powinna wynosi¢ min. glebokos¢ przenwirzania gruatu -+0,2m

(glgbokose przemarzania w zaleZznosci od stref przemarzania gruntéw, (zgodnie z PN).

Przy muiejszych zaglebicniach zachodzi koniecznose odpowiedniego ocieplenia rurociagu
Przewody wodociggowe nalezy ulozy¢ zgodnie 7 wymaganiami normy PN-I3-10723:1997. Rury
do budowy przewodéw przed opuszezeniemn do wykopu, nalezy oczyseid od wewnglrz |
zewnaliz z ziems oraz sprawdzaé ezy nie vlegly uszkodzeniu w czasie transportu i skladowania.
Po przygotowantu wykopu i podloza mozna przystapié do wykonania robdt montazowych,
Odgalezienia i polyczenia z armaturg wykonuje sig¢ za pomocg zeliwnych ksziallek
przejsciowych. W celu prawidlowego wykonania montazu nalezy przygotowaé rury wykonujae
ukosowanie bosego koiica pod katem {50 oraz zaznaczenie glebokosci zlacza. Zasuwy nalezy
montowaé w trakceie ukladania przewodow, na blokach z betenu,
Kaptur oslanigjacy polaczenie przediuzenia wrzeciona z wlasciwym wrzecionem powinien
szezelnie przylegad do gomego kotuietza zasuwy. Rura ochronna powinna szezelnie przylegaé
do kaptura oslaniajacego oraz wystawaé co najmniej 10cm nad spod skrzynki uliczng. Skrzynka
uliczna powinna by¢ ustawiona réwno z powietzchuia drogi lub chodnika na podparciu z blokéw
betonowych lub cegly. Armaturg nalezy laczyé zgoduie z wytyeznymi podanymi przez



producenta. Nalezy zwrdci¢ uwage. aby powierzchnie wewnegtrzne i zewnetrzne armatury byly
gladkie. czyste. pozbawione poréw, wglebien i innych wad powierzchniowych, Stosowaé sruby,
nakretki i podkiadki ze stali nierdzewnej. Trasa przewodéw wodociggowych i usytuowanie
armatury powinno by¢ trwale oznakowane w terenie. Przewody wodociggowe powinny byé
ukiadane w odleglosci od przebiegajacych rownolegle innych przewodéw zgodnie z wytycznymi
podanymi w PB.

Woedociqg z rur PE

Montaz przewodow wodociggowych z PE na dnie wykopu moze odbywaé sie na wezesniej
przygotowanym podiozu. Przewody winny by¢ ukladane w temperaturze powyzej + 5° C. Rury
dostarczone na budowe powinny by¢ sprawdzone na szczelnosé, posiadaé certyfikaty. nie moga
mie¢ widocznych uszkodzen. Rury przed opuszczeniem do wykopu powinny byé ponownie
sprawdzone oraz powinny by¢ zabezpieczone przez zalozenie tymezasowych zamknie¢ w
postaci zaSlepek lub korkéw. Przewody powinny by¢ ukladane na glebokosci zgodnej z
projektem. Rury bedg laczone poprzez zgrzewaniu z uzyciem zlgcz elekirooporowych nalezy
przestrzegac, aby powierzchnie igczone byly gladkie i czyste-zeskrobana warstwa tlenku.
Hydranty moga by¢ instalowane bezposrednio na przewodzie poprzez tréjnik kolnierzowy lub na
odgalezieniu od przewodu z zasuwg odcinajaca.

W przypadku montazu hydrantu bezposrednio na przewodzie, tréjnik pod hydrant powinien by¢
posadowiony na podlozu betonowym. Szczegdly montazu hydrantu powinny byé zgodne z
nstrukeja producenta.

Montaz przewodéw z PE w temperaturze oloczenia nizszej od 0°C jest mozliwy. Jednakze z
uwagi na zmniejszona elastycznosé tego materialu w niskich temperaturach. zaleca sig
wykonywac polaczenia w temperaturze nie nizszej niz 0°C.

Przy opuszczaniu przewodu na dno wykopu, jak rowniez przy zmianie kierunku rur lezacych,
nalezy zwrécié uwage na to, aby nie przekroczyé dopuszezalnego minimalnego promienia
zalamania, kt6ry dla rur PEHD moze wynosi¢ 50 x D (D - srednica zewnetrzna). Przy czym
dopuszczalna warlo$¢ wygigcia rur zalezy miedzy innymi od temperatury.

Jesli rury maja by¢ wyginane w temperaturze nizszej niz 0°C, nalezy przestrzegaé specjainych
instrukcji wydanych przez producenta.

Stanowisko do zgrzewanta rur powinno sig znajdowaé w poblizu wykopu. w miejscu ostonigtym
przed bezposrednim naslonecznieniem i opadami atmosferycznymi.

Polaczone odcinki rur sa przenoszone z miejsca laczenia do miejsca ulozenia.

Przyjecie odpowiedniego sposobu ukladania przewodu na dnie wykopu zalezy od technologii
wykonania zlaczy i innych wezldw oraz rodzaju wykopu.

Ukladanie opuszezonego na dno wykopu zmontowanego odcinka przewodu powinno odbywaé
si¢ na przygotowanym podiozu,

Polgczenie nowego odcinka przewodu z odcinkiem juz ulozonym mozna wykonywaé na
poboczu wykopu lub tez w wykopie po odpowiednim przygotowaniu miejsca i sprzetu do Ia-
czenia.

Oznaczenia uzbrojenia na przewodach kanalizacyjnych dokonuje sie za pomoca tablic
umieszczonych na istniejacych trwatych obiektach budowlanych lub specjalnych stupach, na
wysokoscei okolo 2 m nad terenem. w miejscach widocznych, w odleglosci nie wigkszej niz 25 m
od oznaczonego uzbrojenia, Wzory tablic i wymagania co do tresei, wymiaréw, materiatow,
wykonania. wykolezenia okresla PN-B-09700:1986.

5.4 Préba szczelnosci

Probg szczelnosci przewodéw wodociagowych nalezy przeprowadzié zgodnie z norma
PN-B-10725.1997.

W celu sprawdzenia szczelno$ci 1 wytrzymalosci polaczen przewodu nalezy przeprowadzié
proby szczelnosci. Préby szczelnosci nalezy wykona¢ dla kolejuych odbieranveh odcinkow
przewodu na zadanie inwestora lub uzytkownika nalezy réwniez przeprowadzié prébe



saezelnoscei catego przewodu.,

Zaleca si¢  przeprowadzi¢ prébe  ciSnieniowq hydrauliczng, jednakze w  przypadkach
uzasadnionych wzgledami techniczno-ekonomicznymi mozna siosowaé prébe pneumatyezna,
Sposéb przeprowadzania 1 pelny zakres wymagaf zwigzanych z probami szezelnodci sa podane
w normie. Niezaleznie od wymagah okreslonych w normie naley zachowaé nastepujgce
warunki przed przystapieniem do przeprowadzenia proby szezelnosed:

» zastosowane do budowy przewodu materialy powinny byé zgodie z obosiazujacymi
przepisami,

» odeinki poddawane probie szczelnodel moga mie¢ dlugoesé okolo 200m w przypadku
wykopow o Scianach umocnionych lub ok. 300m przv wykopach nie umocnionych ze
skarpami

» wszystkie zigcza powinny by¢ odkryte oraz w pelni widoczne i dostepne.

» odcinek przewodu powinien by¢ na calej swojej dlugosci stabilnie zabezpieczony preed
wszelkimi przemieszezeniami wykonana dokladnie obsypka,

» wszelkie odgalezienia od przewodu powinny byé¢ zamkniete,

» profil przewodu powinien umozliwiaé jego odpowielrzenie w naiwyzszych punktach
badanego odcinka,

» nalezy sprawdza¢ wizualnie wszysthie badane polaczenia

W czasie prowadzenia proby szczelnosci nalezy w szezepdinodei przesirzegaé nastepujacych
warunkow.

» przewdd nie moze byé nastoneczniony a zimg temperatura jego powierzchni zewnetrznej
nie moze by¢ nizsza niz 1°C,

~ napelnianie przewodu powinno odbywaé si¢ powoli od najnizszego punktu,

» temperatura wody wykorzystywane] przy probie cisnienia nie powinna przekraczaé 20°C,

»  po calkowitym napelnieniu woda 1 odpowietrzeniu przewodu nalezy pozostawié¢ go na 12
godziin w celu ustabilizowania,

» po ustabilizowaniu sig¢ plébnego cisnienia wody w przewodzie nalezy przez okres 30
minut sprawdzaé jego poziom,

» w wypadku préby pneumatycznej napelmanie przewodu powietrzem powinno sie
odbywad dwuetapowo z przeprowadzeniem ogledzin badanego odeinka miedzy etapami,

> po uzyskaniu ci$nienia prébnego nalezy przewdd pozostawié przez okres do 24 godzm
dla wyréwnania temperatury powietrza wewnatrz przewodu z temperaturg otoczenia i po
tym czasie nalezy przystapi¢ do kontrolowania ciénienia (wiasciwa proba szczelnoscl
trwajaca nie dluzej niz 24 godziny) w odstepach co 30 minut,

» caly przewod moze byé poddany prébie szezelnosei dopiero po uzyskaniu pozytywnych
wynikow prob szczelnosci poszczegdlnych jego odeinkow oraz po jego zasypaniu, 7
wyjatkiem miejsc lgczenia odcinkéw,

Cisnienie prébne P, powinno wynosicé;

» dla odeinka przewodu o ci$nieniu roboczym p, do IMPa, P, = 1.5p, lecz nie nizsze niz

1MPa,

» dla odcinka przewodu o ci$nieniu roboczym p, ponad 1MPa, p, = p. + 0.5 MPa,
Szezelno$é odeinka i calego przewodu powinna byé sprawdzona zgodnie z obowigzujaca norma,
Po zakonczeniu proby szczelnosci nalezy zmniejszy¢ cisnienie powoli w sposéb kontrolowany a
przewéd powinien byé oprézniony z wody.

Wyniki préb szezelnosel powinny byé ujete w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli
wykonawcey. nadzoru inwestycyjnego i uzytkownika.

Podezas badania powinien by¢ uzywany cechowany manometr tarczowy ($rednica tarczy
minimum 1{30mm) o zakresie o 50% wigkszym od cisnienin prébnego i dzialce elementarnej
0.01MPa.



5.5 Zasypanie wykopow i ich zageszczenie

Zasypywanie wykopow zgodnie ze specyfikacjg ..Roboty ziemne™.

5.6 Plukanie i dezynfekcja przewodu

Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw proby szezelnosci nalezy przewdd poddaé plukaniu
uzywajgc w tym celu czystej wody wodociggowej. Predko$¢ przeplywu wody powinna
umozliwi¢ usunigcie wszystkich zanieczyszczen mechanicznych wystepujacych w przewodzie.
Woda pluczaca po zakorniczeniu plukania powinna byé poddana badaniom fizykochemicznym i
bakteriologicznym.

Jesli wyniki badah wskazuja na polrzebe dezynfekeji przewodu, proces ten powinien byé
przeprowadzony przy uzyciu wodnych roztwor6w wapna chlorowanego lub roztworu
podchlorynu sodu w czasie 24godz. Po tym okresie kontaktu pozostalo§¢ chloru w wodzie
powinna wynosi¢ okolo 10mgCly/dem®. Po zakonczeniu dezynfekeri i spuszezeniu wody z
przewodu nalezy ponownie go wyplukaé.

5.7 Kontenerowa pompownia wody

Wykonanie $cifle z wytycznymi producenta technologi pompowni, dokumentacjg techniczng 1
normami.

5.8 Wady robét spowodowane przez poprzednich
wykonawcoéw

Jezeli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i
specyfikacji, a zaistniala wadliwosé tych robot spowodowana zostala robotami wykonanymi
poprzednio przez innych wykonawcow, to Inzynier zleci taki sposob postgpowania z poprzednio
wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty
zlecone przez Inzyniera na koszt Zamawiajacego.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogéine

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w specyfikacji ,.Wymagania Ogélne”.

6.2 Kontrola i badanie w trakcie robét i odbioru

Przedmiotem kontroli jakodciowej bedzie zgodnos¢ wykonanych robdt 1 uzytych materialow z
Dokumentacja Projektows, Specytikacjami Technicznymi i Poleceniami Inzyniera.

W ramach kontrohi jakoéci nalezy:

» poddad rurociagi probie na szczelnose,

sprawdzi¢ usytuowanie armatury,

sprawdzi¢ zgodnos¢ z Dokumentacjg Projekiowa,

sprawdzi¢ podparcia, podwieszenia armatury. rurociggow,

sprawdzié prawidlowodé wiercenia otworéw i wykonania przejsé przez przeszkody,
sprawdzi¢ szczelnosé zamykania zasuw, nawiertek,

sprawdzi¢ prawidlowos¢ zamontowania rur ochrommych.

A DU R G D E |

Badanie materialow
Uzyte materialy do wodociggu powinny byé zgodne z projektem. Sprawdzenie uzytych
materiaiéw do budowy wodociagu przez poréwnanie ich cech z wymaganiami okreslonymi w



projekcie.

Badanie zgodnosci 7 projekter

f
»
e

sprawdzenie, czy zostaty przediozone wszystkie dokumemy

sprawdzenie dokumentéw pod wzgledem merytorycznym i formalnym,

sprawdzenic czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot zostaly wniesione
do projektu i dostatecznie umotywowane w Dzienniku Budowy zapisem potwierdzonym
przez Inzyniera,

sprawdzenie rzednych zatozonych law celowniczych w nawigzaniu do repetdw,
sprawdzenie cxy poszezegdine fazy robdt wykonano zgodnie z dokumentami.

Badanie glebokosci ulotenia prz:ewodu i wielkosci pryykrycia
Bq::lame pl/cpmw adza sig przez p(mlld{'

»
L

W

zecng) podtoza przy vzyciu miwelatora,
\&‘ysukoéci przewodu w przekroju poprzceznym,
obliczenie roznicy wysokosel h, pomigdzy suma wynikéw pomiarésy jw., a regdng pro-
tektowanego terenu w danym punkceie.

adanie v zakresie butdowy priewodu i oblektow

¥od

badanie ulozenia przewodu - sprawdzenie oparcia przewodu wzdluz talcj dtugosei i na
szerokodel ¢o naymuie] ¥4 obwodu rury, symetryeznie do ich osi. Badanie nalezy
przeprowadzié przez ogledziny zewngtrzoe,

badanic wozenia przewodu w planie - sprawdzenie kierunku osi przewodu wykonanego
wedlug rvsunkow w projekeie z doMadaoseiy do Sem. w tezech wybranych imicyscach
badanego odeinka,

badanic ulozenia pr:*ewodu w profilu - sprawdzenie rzednych kolejnych studzienek przez
pomiar i poréwnanie z rzednymi w pmmkcu lub przez pomiar rzgdnvvh w dowoelnie
wybranych punktach przewodu po jego wierzchu poza zlgczami rur i pordwnanie z
wyliczonymi rzednymi wg projektu, Pomiaru nalezy dokona¢ w trzech wybranych
punktach badanege odeinka przewodu,

badanie wykonania zmiany kierunku wozonego przewodu w planie i profilu - badanie
nalezy przeprowadzi¢ przez oglqdﬂuy zewnelrzie oraz ponnar\ Pomiar promienia fuku
oraz gabarytdw wykonuje si¢ przy uzyciu tagmy statowej i miarki z dokladnosely do
lem,

badanic polaczenin rur i prefabrykatow — sprawdzenic wykonania polaczen nalezy
przeprowadzi¢ przez ogledziny zewngtrzne.

6.3 Dopuszczalne tolerancje przy odbiorze

AN

v

odchylenie vsi rurociggu od ustalonej w planie nic powiuno wynosi¢ wiecej niz = Sci.
odchyienie grubosei warstwy podiozZa nie powinno pizekracza¢ + 3.0cn,

odchylenie szerokodct warstwy podtoza nie powinno przekraczac & 5,0cm,

odchylenie spadku wlozonego rurociagu od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczac -10%

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robdt podano w specyfikacii . Wymagania ogdlne™



7.2 Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest:

mb - ulozenie rurociggu, rur ochronnych, wykonania przewiertu,
szt ksztaltki, armatura, oznakowanie zasuw tabliczkami. uszezelnienie koncodwek
rur ochronnych i przewiertowych, zabezpieczenie kabli rurami AROT,
kpl —  konterner, zestaw hydroforowy.
dqcze polaczenie rur PE,
nr ~ bloki oporowe,
szt studzienki
wceinka weinka do istniejacej sieci.
8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w specyfikacji .. Wymagania ogdlne”

8.2 Warunki szczegoiowe odbioru roboét

Odbidr techniczny nastgpuje po zakoficzemu montazu i przeprowadzeniu badan jak w pkt. 6.2.
Nalezy sprawdzic:
» zgodnos¢é wykonania z Dokumentacja Projekiowsg i zapisami w Dzienniku Budowy,
uzycie wladciwych materialdw oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materialow.
prawidlowos$¢ zamontowania i dzialania armatury,
prawidlowos¢ wykonania rurociggdw i ich polaczen, przewiertow.
prawidlowos¢ wykonania izolacji,
» szczelnosé przewadow.
W trakcie odbioru nalezy:
» sprawdzi¢ zgodnoé¢ wymagan projeklowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian.
ze stanem faktycznym wynikajacym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz Pomiaréw i
badaf,
» sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej.
» sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacie wpiséw dotyczacych Robot,
» dokona¢ szczegolowych ogledzin.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

AN M S O

9.1 Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczace platnosci podano w specyfikacji .. Wymagania ogdlne™.

9.2 Pilatnosci

Platnosci bgdgq dokonywane na podstawie obmiaru robot zgodnie z pkt. 7.2. niniejszej
specyfikaci.
Zakres Robdt jest podany w pkt. 1.3 niniejszej specytikacji.
Cena wykonania robét obe_]mu_]e odpow1ednlo
» roboty geodezyjne, pomiarowe i przygotowawcze,
» sporzadzanie niezb¢dnych rysunkow wykonawczych, warsztatowych, montazowych lub
opracowan
> zakup i dostarczenie materialéw do miejsca ich wbudowania,
» wykonanie robédt objetych specyfikacja,



» wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

» pomiary i badania laboratoryine ,

» uporzadkowanie miejsca prowadzenia robdt.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty bgda wykonywane s bezpleczny sposob. sciéle w zgodzie z Polskimi Noemami(PN) lub

odpow iednimi normarmi Krajéw UE

10.1 Normy
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Aunatura  przemystowa.  Skrzynki uhuue'
'stosmmnc w instalacjach wodiyeh 1 gazow yeh. !

| [dhlm: uuu:tacxuu do oznaczanm whm]um ndi
| m 7eW udds,h w o(muq;:o wych.

l{u;y 7€ th m:.u[zmnmh Wy m;n; tu!::mnqe

| Bemn C,m;:,(. 1 wlasciwosel,

 produkeja i zgodnosé

Wymagania,

i H}drdntv nadacmue - {oryg. )

/dopanﬁ.mc W x\on Wymagania dolyuqcc.
qutcméw zew11¢lrzmch ! mh czgsel sk{adowych

Systcmy przewoddw  rurowych 7 lwmz,yw
mztu(:?nyc.h do przesylania wody - Polietylen (PE)
(.LQSC |: Wymagania ogélne

iC Z24¢ 20 Rury

;CEQ::L 3 Kszialtki

i Cegsé 4: Armatura

| Czes¢ 5: Przydatnosé do stosowania w systemie
ICzqsc 7 ! alwcnm do seeny /U()Lhmbu

: J
II’unual nb}gtoqu wody  w pl!EWOddLh —|
|‘\«\ odom:el e do wndy pune; .mnl‘.q - anmgama 5

Warunki Techniczne Wykomuv a 1 Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych - tom 11 *Warunki
techniczne wykonania i odbioru rur ou'u,ow z tworzyw sztucznych™,
Instrukcja montazowa producentdw rur i armatury.,

%AKLAD USLUGOWY
KO PROJEKTOWANIE | HADZORY
in?, Griegorl Stczepan\k!

- 3? 300 Przeworsk ) Graboka 58
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